Specyfikacje techniczne

ZAWARTO SC DOKUMENTACJI:

Lp. ST TYTUL Strona

1. ST-00.00 Wymagania ogolne 2+13
2. ST-01.01 Roboty pomiarowe i prace geodezyjne 14+17
3. ST-01.02 Roboty ziemne 18+25
4. ST-01.03 Roboty montawe 26+39
5. ST-01.04 Rozbidrka i odtworzenie nawierzchni 40+45
6. ST-01.05 Zielé 46+48
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Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Specyfikacja Techniczna 00.00. — Wymagania Ogobanosi s do wymaga wspolnych, dla wszystkich
wymaga technicznych, dotyezych wykonania i odbioru Robot, ktére zostamykonane na zadaniu w ramach
opracowania p.t.;Budowa ttoczni $ciekbw wraz z zasilaniem eNN oraz budowa placu maneowego,
odcinka sieci kanalizacji sanitarnej i przebudowa dcinka sieci wodocagowe;j”.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokiimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifi rob6t

wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres Robo6t obfych ST

Wymagania ogoélne nalg rozumie i stosowé w powizaniu z niej wymienionymi

Specyfikacjami Technicznymi:

Lp. ST TYTUL

1. ST-00.00 Wymagania ogolne

2. ST-01.01 Roboty pomiarowe i prace geodezyjne
2. ST-01.02 Roboty ziemne

3. ST-01.03 Roboty montawe

4, ST-01.04 Rozbidrka i odtworzenie nawierzchni
5. ST-01.05 Zielg

Okrdlenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Dziennik Budowy — urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zmari okolicznaci
zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw Rob6t, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej,qadzy Inwestorem, Wykonawd projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezqrzez Zamawiagego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaiha za nadzorowanie rob6t i administrowanie
kontraktem. Gdy przy budowie obiektu budowlaneg@mmswiony jest tylko inspektor nadzoru inwestorgkie
wowczas inspektor nadzoru przejmojpowizki zgodnie z prawem budowlanym. Administrowani@tkaktem
przejmug inwestor.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji rob6t.

Ksiega Obmiaru— akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt mumperowanymi stronami, stgcy do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych Robo6t. Wpisy w ¢dze obmiaru podlegaj
potwierdzeniu przez bkyniera.

Laboratorium— laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zajpaego, niezbdne do prowadzenia
wszelkich badai prob zwhzanych z ocenjakosci materiatéw i Robat.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonywania Robét, zgodnie z Dokumente@jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yrana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Pas drogowy-— wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazzony do umieszczenia w nim drogi
i zwigzanych z nj urzagdzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieadéwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wgdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgod§é — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczalnymi tolerancjamijesli
przedziat tolerancji nie zostat okteny, z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robot budowlanych.

Polecenia layniera— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy Robfitrmie pisemnej, dotyezej sposobu
realizacji Rob6t lub innych spraw zygianych z prowadzeniem budowy

Projektant- uprawniona osoba fizyczna lub prawngddeza autorem Dokumentacji Projektowej

Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem Rob6t.

Przedmiar Rob6t wykaz rob6t, z podaniem foi, w kolejnaci technologicznej ich wykonania.

Teren robdt— teren udosgpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.
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1.5. Ogdblne wymagania dotyce Robot
Wykonawca Robét odpowiedzialny jest za j&kevykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metody zyte przy budowie oraz za ich zgoddoz Dokumentag Projektovs, ST,
postanowieniami umowy i poleceniamiimiera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okréonym w warunkach Kontraktowych przelaWykonawcy Teren Budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi iadistracyjnymi, lokalizagj i wspohzdne punktow
pomiarowych oraz reperéw, Dziennik Budowy i &si Obmiaru, Dokumentacje ProjektgwST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadttiaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
koncowego odbioru Robét. Uszkodzone lub zniszczonkizgaodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsydanym w

szczegotowych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcedo, tj.:
Przetargow dokumentagj projektows — rysunki pozwalajce na okrélenie lokalizacji, zakresu i charakteru
robot ( petna dokumentacja projektowa w okresig/gorowywania ofert dogpna w siedzibie liyniera),
Dokumentagj Projektowy, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznkmidraktu.

- Wykonawcy, tj. dokumentacji do opracowania przezkehawe, w tym:
Projekt organizacji budowy
Program Zapewnienia Jala (PZJ)
Dokumentagj powykonawcg, w tym dokumentagjgeodezyjno — wykonawgala zrealizowanych robot —
umazliwiajaca naniesienie zmian na mgpasadnicg i w stosowanych ewidencjach zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.
Projekt organizacji ruchu dla robét w pasie drogowyzgodniony z zainteresowanymi instytucjami wedhug
obowigzujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwole
i zezwoler na zagcie pasa drogowego;

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawsokumentacji, Wykonawca uwzgini w cenach
jednostkowych Rob6t.

1.5.3. Zgodna¢ Rob6t z DokumentagjProjektove i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczwszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Zamawiacego, stanowi cz$¢ kontraktu a wymagania wyszczeg6lnione w dhojednym z nich $
obowigzujace, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obpwe nastpujaca kolejndé ich
Waznosci:

1) Specyfikacja Techniczna

2) Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie mze wykorzystywa biedéw lub opuszczew Dokumentach kontraktowych a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe
W przypadku rozbienasci, opis wymiaréw podany nagonie jest waniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiadlslzgodne z Dokumentacja ProjekipiST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i Skds uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdbwaneéntéw budowli musza by
jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty, nigdp w petni zgodne z DokumentadProjektow lub ST i wptynie
to na niezadowalaga, jakas¢ elementu budowli, to takie materiaheda niezwlocznie zagpione innymi,
a elementy Rob6t rozebrane i wykonane ponownieosatRVykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania istniggego ruchu publicznego wysedztwie Terenu Budowy
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.
Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca przedstawiynierowi, uzgodniony z odpowiednim zgdem
drogi i organem zagzlzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiécRobot na okres budowy.
W zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t, projekt organizacji ruchu powinien ¢bpktualizowany przez
Wykonawe.
W czasie wykonywania Roboét, Wykonawca zainstalupedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe, takie jak: zaporngwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewggaj ten sposob bezpiedmstwo
pojazdéw i pieszych.
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1.5.5.

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoip w dzier i w nocy, tych zapoér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Fakt przysipienia do robot, Wykonawca obwi@ publicznie, przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych przez Inyniera tablic informacyjnych,
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przeziyniera. Tablice informacyjneeba utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie, przez caly okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabogyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen
Kontraktows.

Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowd, w czasie prowadzenia Robdt, wszelkie przepisyaate ochrony

srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania Robét, Wykonawcathzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska, na terenie i wokét Teren Budowy oragzldle unik@& uszkodzé i ucigzliwosci dla
0s6b lub wlasngxi spotecznej i innych, wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazgldw

2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyiteaub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscia powstania pgaru.

Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegat przepisbw ochrony przecimggowej. Wykonawca dazie utrzymywa
sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterdaz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magagiinoraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
tatwopalne bdg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przez dgsem osob
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem, wywotanym jako rezultat Robét
albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza i uzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowgtaido Robo6t &dg miaty wydaneswiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednastjednoznacznie okéjace brak szkodliwgci nasrodowisko.

Ochrona wiasngi publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrpiinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgabych wigcicielem tych urzdzei, potwierdzenie
informacji, dostarczanych mu przez Zamawdéajgo w planie ich lokalizacji. Wykonawca zapewniadotwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swym harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
Robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacjizidmen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgria tych prac.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalagjiykonawca bezzwilocznie powiadomi zimiera

i zainteresowane wiadze orazdzie z nimi wspétpracowat, dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcaedzie odpowiada za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania,
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i aglzsn podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawjeggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
spos6b powodggy minimalne niedogoddoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadin

Wykonawca zobowgzany jest do poniesienia wszystkich kosztéw obejoygh: optaty/dzierawy terenu, w
tym: oplaty za zagjcie pasa drogowego, optaty za wbudowanieadzen w pas drogowy, rekompensaty dla
wihascicieli za czasowe zggie nieruchoméci oraz koszty przebudowy udzen obcych.

Inzynier lkedzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych paminy Wykonawg a
wihascicielami nieruchoméi i dotyczcych korzystania z wlaska i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie olkgien osi pojazdow
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Wykonawca stosowéasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6, przy transporcie materiatow
i wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie rgdak zezwolenia wtadz na przewdz nietypowych
wagowo i gabarytowo tadunkow.

1.5.10.Bezpieczsstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji Rob6t Wykonawcaedbie przestrzegat przepisow dotycych bezpieczestwa
i higieny pracy.
W szczegolnéci, Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédsipjagcych odpowiednich wymaga sanitarnych i
technologicznych.
Wykonawca zapewni i duolzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiz
i odpowiedni odziez, dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ord& zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagj@kreslonych powyzej, nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie Robét
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do Robdét,
od daty Rozpoczia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia rob6t przez #yniera.
Wykonawca bdzie utrzymywd Roboty do czasu keowego odbioru. Utrzymanie powinno dgotwierdzone
w taki sposob, aby budowla lub jej elementy, bylyadawalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymneato, na polecenie tyniera, powinien rozpoaz
Roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny, po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12,Stosowanieitlo prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowvgzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralméejscowe, oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposob zwzane z Robotami idnzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyaigqzas prowadzenia Robot.
Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i duzie odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymaga prawnych, odngnie wykorzystania opatentowanych agzer i metod. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obejzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera.

1.5.13.Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogoweg
Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robét, maniezbdny:
a) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego,
b) biezagce utrzymanie objazdéw i przejazdow w stanie texdtmym, umdaliwiajacym ruch kotowy
i pieszy zgodnie z obowaujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu zAynierem dokona likwidacji objazdéw /przejazdéw ganizacji ruchu, w
tym:
a) usungcia nie woudowanych materiatow i oznakowania,
b) doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdow/przejazddéwaa zasipczej organizacji ruchu nie podlega ¢uinej
zaplacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cern kontraktovy.

1.5.14.Ré6wnowznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamgekenkretne normy i przepisy, ktére spethimap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisbw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotanemyoii przepisy s paistwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez kyniera. Rénice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzediaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.16.Wykopaliska
O wszelkich wykopaliskach (monety, przedmioty wéetowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu

geologicznym lub archeologicznym) odkrytych na méebudowy, Wykonawca zobogdany jest powiadoni
nadzor archeologiczny i dgniera i posgpowa dalej zgodnie z ich poleceniami.z&é w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, krynier po uzgodnieniu z Zamawiaym i
Wykonawca ustali wydtienie czasu wykonania robét i/lub wysékdkwoty, o ktdén naley zwiekszy¢ cere
kontraktowa.
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2.
2.1.

2.2.

2.3.

2.4,

Materiaty

Zrodta szukania materiatow

Przy wykonywaniu robét magby¢ stosowane wykznie materiaty, wyroby, ugglzenia dopuszczone do obrotu
odpowiadaty wymaganiom olkilenym w art.10 ustawy Prawo Budowlane azgkpowinny by zgodne z
wymaganiami okrdonymi w szczegétowych specyfikacjach techniczniphojekcie budowlanym.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongioh
rob6t, Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informaapydzice proponowanego
zrédfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak rownig odpowiednieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoOdia nie oznacza automatyczniee wszystkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badaw celu wykazania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonegarddia w sposiéb ggly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozutobel wiacicieli i odnagnych wladz, na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zr6det miejscowych, viczapc w to zrédta wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty, przed rozpaiem eksploatacijirodia.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfatynagrodzenia i wszelkie inne koszty zwdne z
dostarczeniem materiatéw dla Robot.

Humus i nadktadczasowo zdjte z terenu wykopow, ukopéw i miejsc pozyskiwaniasfu i zwiru, beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypcezygrracaniu stanu terenu, przy zakeeniu Robét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@merenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowygda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymaga umowy
lub wskaza Inzyniera.

Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgodyiera, Wykonawca niezlizie prowadzit w olebie Terenu
Budowyzadnych wykopdw, poza tymi, ktére zostaty wyszcamgé@ w Kontrakcie.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

Inspekcja wytwdérni materiatdow

Wytwornie materialowe mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia zgodfw

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Probki materiatdéw magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw

akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni bedg zachowane nagiujagce warunki:

a) Inzynier lkedzie miat zapewnian wspotprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji.

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdéw przeznaczonych do realizacji Umowy.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom

2.5.

2.6.

Materialy nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy. Kdy
rodzaj Rob6t, w ktérym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonamdanuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nie przyciem, usurgciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyebla one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone, zachowaty sw@kas¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@agtzlokalizowane w olghie terenu budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagviczaakceptowanych przezzyniera.

Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglumozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow, w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrz
uzyciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie hiada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakel mize by pdzniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakaé¢ Robodt. Sprgt uzywany do Robét powinien Byzgodny z ofeit Wykonawcy i powinien odpowiada
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5.2.

6.

wskazaniom zawartym w ST; w przypadku braku ustalewymienionych wyej dokumentach, spgkz powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robo6t, zgodnie z zasadamistkrgmi w
Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzienKontraktem.

Sprzt bedagcy wlasndcia Wykonawcy Ilub wynagty do wykonania Robét, ma by utrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochronyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkéw Kontraktu, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takig@todkéw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robo6t i wigiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkéw transportu dulzie
zapewnié prowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&reymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyadspetnid wymagania dotycxe przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych ofien na osie i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bdzie na biggco usuwd, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowade pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgddnie z kontraktem oraz za jdkozastosowanych
materiatow i wykonanych robét, za ich zgodéia Dokumentagj Projektove, wymaganiami ST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami liyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogowywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczeniu vikgsoi wszelkich
elementéw robo6t, zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrelonymi w Dokumentacji Projektowe;j.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu rob6t, zosgan
poprawione przez Wykonawa jego koszt.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdmbt kxdg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowejwi ST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgédni wyniki bada materiatéw i Rob6t, rozrzuty normalnie wystijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,ssldadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzamn kwestt.

Polecenia klyniera

Polecenia layniera lzdg wykonywane przez Wykonawaie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typbmosi Wykonawca.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoi (PZJ)

Do obowhzkow Wykonawcy naley przedstawienie programu zapewnienia fakow ktorym przedstawi
zamierzony sposob wykonywania Robot, aheosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarauelj
wykonanie Rob6t zgodnie z DokumentaBjrojektovy, ST i ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) cze$¢ 0golm opisupcy:

- organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenobat,

- organizac} ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,

- sposo6b zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za ja&ko terminowd¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robaét,

- system (sposab i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jalom robot,

- wyposaenie w sprgt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium asthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigrowadzenie badg,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikdw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) czes¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwgioknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzen pomiarowo-kontrolnych,
- rodzaje i ilégci srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedtitta wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b i procedgrpomiaréw i bada ( rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, \aypania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakéci Robot.
Celem kontroli kdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgelkontrok Robo6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badamateriatbw oraz Robét. Wykonawceadzie przeprowadzapomiary i badania
materiatbw oraz RobOt z estotliwoicia zapewniajca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&jTi.
Minimalne badania, co do zakresu badaich czstotliwosci s3 okreSslone w ST, normach i wytycznych.
Wykonawca przedstawi ignierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazng legalizacg i odpowiadag wymaganiom norm okiéajacych procedur bada. Wszystkie koszty zwizane z
organizowaniem i prowadzeniem badaaterialtéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébelartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢, z jednakowym prawdopodohigtwem,
wytypowane do bada Inzynier maze polect przeprowadzenie dodatkowych badgych materiatow, ktére budz
watpliwos¢, co do jakéci. Koszty tych bada ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzensietek; w
przeciwnym wypadku, koszty te pokrywa Zamawigj
Pojemniki do prébek dostarcza Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku, rgayny nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowalery wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed
przystpieniem do badai pomiaréw, Wykonawca powiadomidyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomapzedstawi na fainie ich wyniki do akceptacji przez
Inzyniera.

6.5. Raport z bada
Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadob.

6.6. Badania dokonywane przezyniera.

1.Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
prébek i badania materiatdéw arddta ich wytwarzania, i zapewniona madaie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

2.Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololsbt prowadzonego przez Wykonawdedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i Robo6t z wymaganiami ST na podstawignikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

3.Inzynier maze pobierd probki materialéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to kynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutbadkowych bad& albo oprze siwytgcznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zggdnmateriatlow i Robot z DokumentacProjektovg i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych i dodatkowymhdal i pobierania probek poniesione zostgirzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje jakioi materiatow i urzdzei

Materiaty i wyroby budowlane przeznaczone do wmwoia musz by¢ oznakowane znakiem CE lub B i

posiada deklaracje wiéciwosci uzytkowych lub krajowe deklaracje véieiwosci uzytkowych.

Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez Wykonawe Inzynier maze dopyci¢ do wycia materiaty,

ktore posiadayj.

1) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, Krajowych Ocerechinicznych lub Europejskich Ocen
Technicznych oraz wiaiwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2) Krajowa Deklaracg Wiasciwosci uzytkowych, Deklarag wiasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodrigi z:

- Polsky Normg lub

- Krajowg Oceny Techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPaskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.
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6.8.
6.8.1.

6.8.2.

6.8.3.

6.8.4.

W przypadku materiatow, dla ktérych svymagane ww. dokumenty przez STzd#a partia materialdwedlzie
posiada te dokumenty, oki&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe edlg posiadd, ww. dokumenty wydane przez producenta, poparteazie potrzeby,
wynikami wykonanych przez niego bada

Materialy posiadajce ww. dokumenty, a ugdzenia —wang legalizacg, mogy by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli stwierdzona zostanie niezgodaach wiaciwosci z ST, materialy takie lub ugdzenia, zostanodrzucone.

Dokumenty Budowy
Dziennik Budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngpimpwigzujgcym Wykonawe i Zamawiajcego w
okresie od przekazania terenu Budowy, daideo okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
Dziennika Budowy, zgodnie z obayzujacymi przepisami, spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dula3 dokonywane na bigco i dotycz¢ beda przebiegu Robo6t, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyeldzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonatésaap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkatmwego. Zapisy érla czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden po drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyerieda oznaczone kolejnymi numerami gegnika i
opatrzone datoraz podpisem Wykonawcy idypniera.
Do dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:
- dak przekazania terenu budowy,
- dak przekazania Dokumentacji Projektowej,
- dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg Robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia lzyniera,
- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioru robot zanik@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i kacowych
odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlgggim ograniczeniom lub
szczego6lnym wymaganiom, w zeku z warunkami klimatycznymi,
- zgodng¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robdét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania i zabezpieczania robét,
- dane dotyczce jakdci materiatdbw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowyddprzeditaone Irzynierowi do
ustosunkowania si Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca psdigi z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowania¢siProjektant nie jest jednak
strory i nie ma uprawnig do wydawania poleéeWykonawcy Robot.

Ksigga Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw Robot.
Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadzawisposob cigly, w jednostkach przgjych w wycenionynSlepym
Kosztorysie i wpisuje do Kegji Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzetaeo jakdéci materiatow, receptury robocze i kontrolne wyniki
bada Wykonawcy, lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie fgkoobot. Dokumenty te stanoavi
zakczniki do odbioru Robot. Winny kByudostpniane na kadezyczenie Irtyniera.

Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zaliczacsoprocz wymienionych w pkt.(1)-(3) naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na budoyy
b) protokét przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unypw
d) protokdt odbioru Robot,
e) protokoly z narad i ustate
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f) korespondenejna budowie,

6.8.5. Przechowywanie dokumentow

7.2.

7.3.

7.4.

7.5.

8.2.

8.3.

8.4.

Dokumenty budowy winny ki przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpadmie zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie, w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla lkyniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t

Obmiar robé6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z Dokntaci Projektovy i ST,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarabd®

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadoiaiémzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, z co najmniej 3 — dniowym wyprzedzeniem.
Wyniki obmiaru lgdg wpisywane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w Przedmiarze Robdt lub ST, nie miaal
Wykonawcy od ukaczenia wszystkich robét. Blly zostag poprawione wg instrukcji tryniera, na gimie.
Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanymeprdVykonawe i Inzyniera.

Zasady okiania ilosci Robét i materiatéw

Dtugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo, wzdtdinii
osiowej. Obgtosci beda wyliczone w m3, jako diugé pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére maja b§
obmierzone wagowo,edg wyrazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymagani@mi

Urzzdzenia i sprgt pomiarowy
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvcbedsa przez niego utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania Robot. kifzenia winne b§ zaakceptowane przezzymiera.

Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST. &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewnial w sposob ggly zachowanie doktadéoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.

Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzane przedegziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a tak w przypadku diszej
przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Roboét.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu, przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeleds wykonane w sposdb zrozumialy
i jednoznaczny.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw Robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, dokonywanego przez
Inzyniera, przy udziale Wykonawcy:

a) odbiér rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbidr czsciowy,

c) odbiér kaxcowy,

d) odbiér pogwarancyjny

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbidr tych robot polega na finalnej ocenie jaoi ilosci wykonanych Robdt, ktére w dalszym procesie
realizacji, ulegn zakryciu. Odbioér bdzie dokonywany w czasie urdwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego ppstRob6t. Odbioru dokonuje dpnier. Gotowd¢ danej czsci Robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennikald®wy z jednoczesnym powiadomienienzyniera.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakciezymiera.

Odbidr cesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici Robét. Odbioru cgciowego Robot
dokonuje s} wg zasad jak w pkt. 8.2.

Odbiér kecowy Roboét

Odbiér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoadobét, w odniesieniu do ich did, jakasci i
wartcsci.
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8.5.

8.6.

Catkowite zakdczenie Rob6t oraz gotow®d do odbioru kécowego, bdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadoniem, na pimie, o tym fakcie (Zamawiggego)
Inzyniera.

Odbiér kaicowy nasipi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowlichac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera, zakaczenia Robot.

Odbioru kaicowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamagségo, w obecnii Inzyniera, Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow
bada i pomiar6w oraz wizualnej zgodém wykonania Robét z Dokumentadprojektovs i ST.

W toku odbioru kécowego Robdt, komisja zapozna girealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robatipetniajgcych i Robét
poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robét pokmawch lub Rob6t uzupetniggych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru Kaeowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisie jaka@¢ wykonanych Robét, w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentd®jojektovg i ST, z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kfanilokona poficen, oceniajc pomniejszon wartasé
wykonanych Robét, w stosunku do wymagmzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru kcowego Robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioriickavego Robot, jest protokédt odbiorudcmwego Robot,
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaany przygotowanasg¢pujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektayz naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,
- Specyfikacje Techniczne,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dziennik Budowy i Ks¢gi Obmiaru (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldoznaczé laboratoryjnych,
- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg wykonanych elementéw robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamagdapo

W przypadku, gdy, wg komisji Roboty, pod wadém przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru kaicowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweryznaczy ponowny termin odbioru k@owego
Robot.

Wszystkie, zaramdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupglo® kpda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiapgo. Termin wykonania Robét poprawkowych i uzugdoych, wyznaczy
Komisja.

Odbidér pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych Robo6t azginych z usugtiem wad, stwierdzonych przy odbiorzenkowym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwasgny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgjdnieniem zasad odbioru kcowego.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogoine

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza jednostik obmiarows, ustalon dla
danej pozycji Przedmiaru Robat.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowatie uwzgédnia®c wszystkie czynnéi, wymagania i badania,
sktadajce s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projekejw

Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robétibobejmowé:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartcs¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy,

- wartcs¢ pracy sprgztu wraz z towarzysgkymi kosztami (sprowadzenie sptz na Plac Budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w skiad, ktdrych wchogtz ptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmko
nadzoru i laboratorium, koszty udzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym de@mazenia energii i
wody, budowa drég dojazdowych itp.) koszty dotyoez oznakowania Robo6t, wydatki na bhp, ustugi obce,
optaty za dzierawe placow, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz kosztydar¥Vykonawcy,
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- zysk kalkulacyjny, zawieragy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych wildav mogcych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym
- podatki obliczone zgodnie z oba@ujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykoaaacdag pozycg w wycenionym Przedmiarze Robot, jest
ostateczna i wyklucza mliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robétetyibh pozycy
kosztorysow. Cena ofertowa przedstawiona przez Wykonaj@st cen ryczattows niepodlegajca zmianie.

9.2. Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza
Wykonawca w ramach Umowy jest zobgméany wykoné dokumentacje geodezyjpowykonawcg inwestycji
oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowymdrge z punktem 1.5. ST.

9.3. Zabezpieczenie Terenu budowy
Wykonawca w ramach Umowy jest zobgaany wykonad zabezpieczenie terenu budowy:
- dostarczy i zainstalowd urzadzenia zabezpieczge ( zaporyswiatta ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4. Koszty zawarcia ubezpieegzra Roboty Umowne
Koszty zawarcia ubezpieazevymienionych w Warunkéw Umowy ponosi Wykonawca.

9.5. _Koszty zegia pasa drogowego.
Koszty zagcia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, zeylego zgodnie z przepisami Ustawy o drogach
publicznych lub innego obowiujacego prawa miejscowego Wtwego terenowo dla miejsca wykonywania
Robot, ponosi Wykonawca.

9.6. _Odwodnienie wykopow
Koszty utrzymania wykopow w stanie suchym na czaswpdzenia Robét, nalg oszacowé& w formie
ryczattowej na podstawie zaden zamieszczonych w dokumentacji i uwghhic w cenie jednostki obmiaru
wykopu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Buldae (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z fxdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01r. w sprawie dziennika budowy, mantd rozbidrki
tablicy informacyjnej ( Dz.U. Nr 138, poz. 1555 @pzm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publiczify@h U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

4, Specyfikacje Techniczne w xdych miejscach powolyj sic na Polskie Normy (PN), przepisy btanve,
instrukcje. Naley je traktowa jako integralg czes$¢ i nalezy je czyta& tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak
gdyby tam one wyspowaly. Rozumie si ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zaw@itoi
wymaganiami. Zastosowanieda miaty wydania PN, o ile nie postanowiono inac&pboty lzda wykonywane
w bezpieczny sposolicisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub odpednimi normami Krajow UE
lub beneficjantow w zakresie prziym przez polskie prawodawstwo.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ROBOTY POMIAROWE | PRACE GEODEZYJNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji Wymagania dotyege wykonania robét pomiarowych i prac
geodezyjnych na zadaniu ehjm opracowaniem p.t,Budowa tloczni sciekdw wraz z zasilaniem eNN oraz budowa
placu manewrowego, odcinka sieci kanalizacji sanitaej i przebudowa odcinka sieci wodocigowej”.

1.2._Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako doktiezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifi robot,
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami Te@znymi
Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR) oraz definicjagpadanymi w ST-00 ,Wymagania ogdélne” .

1.4. Ogélne wymagania dotyee robdt
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgod§toz postanowieniami Kontraktu. Ogélne
wymagania dotycgce robot podano w ST-00,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnyhtgch niniejsz ST .

- paliki drewniane 0 @15-20mm i diugo 1,5 do 1,7m

- paliki drewniane o @15-80mm i dtugw 0,3m

- prety stalowe o @12mm i diugoi 30cm

- stupki betonowe lub rury metalowe dtégook. 0,50m Swiadki” powinny mig diugc¢ okoto 0,50m i przekrdj
prostoltny,

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane w ST-00 ,Warunki Ogélne”.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doéntéw potwierdzapych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem elementdéw robdt — trasy sieci, kaksfi budowlanych oraz raperow
roboczych bdg wykonanie ¢czne. Do rob6t geodezyjnych ebjch niniejsz ST mae mig zastosowanie nagtujacy
sprzt geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki, taty, tamy, szpilki

| inne drobne narzlzia i sprzt pomocniczy.

Sprzt stosowany do pracy pomiarowych powinien gwaraatouzyskanie wymaganej doktadiwdb pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podane w ST-00-00 ,Warunki Ogoélne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétnie z obovgzujgcymi wymaganiami PN i EN-PN, WTWOR
i postanowieniami warunkow umownych.

5.2. Zakres rob6t przygotowawczych

Uzyskanie przed przygtieniem do robo6t od Zamawigiego danych zawiergjych lokalizacje

i wspo6trzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow;

Przeprowadzenie oblicaé pomiaréw geodezyjnych niegthhych do szczegbétowego wytyczenia robét. Dostaiezea
teren budowy niezluinych materiatéw, usdzei i sprztu budowlanego.

5.3. Zakres robot zasadniczych

Wytyczne trasy i punktéw charakterystycznych (sgyjiae i wysokdéciowe) dla robét i obiektéw technologicznych
objetych ST-roboty ziemne, sieci kanalizacji sanitamgjwitacyjnej ich uzbrojenia i armatury.

Wykonanie pomiaréw sprawdzaych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw oliiekbudowlanych w wykopie
przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja. Inwentaja elementéw robot i obiektéw po wykonaniu prac.

5.4. Warunki techniczne wykonania robét

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboydujacymi instrukcjami G.U.G. i K. przez osoby posiagaj
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Inspekuadzoru Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezliine do szczegbétowego wytyczenia robot.
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Wykonawca zobowizany jest wytyczg i zastabilizowa na terenie punkty gidwne obiektow budowlanych gramkty
wysokaciowe (repery robocze) dla k@ego punktu charakterystycznego inwestycji i dazigr Inspektorowi Nadzoru
szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysodaowych.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawispektora Nadzoru o wszelkichebach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéty na koszt Zamawiagego.

Z uwagi na brak wielu rzdinych istniegcego uzbrojenia podziemnego, w pierwszej kolgnmalezry odkopa
skrzyzowania z projektowanymi ruragjami i sprawdz rzgdne celem dokonania oceny czy nie wpsia kolizje.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia si¢c od rzdnych okrélonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera-Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji inspektora Nadzoru. W#agsroboty
dodatkowe wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Zaniechanéapomienia Inspektora Nadzoru oznaczayoboty dodatkowe
w takim przypadku obgza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przez zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafiag czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygisjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dezedgo prowadzenia roboét, to zostamne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowszkdéw Wykonawcy.

5.4.1. Wyznaczenie punktéw wysakowych

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagijprojektovsg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej i
innej osnowy geodezyjnej olklenej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu riformacje przekazane przez
Inwestora i Inspektora Nadzoru.

5.4.2._ Wyznaczenie roboczych punktow wysiéaych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nalgwykona dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Repery
robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
repera i jego r@nej. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach.
Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
niz 4mm/km, stosujc niwelacg podwdjry w nawipzaniu do reperéw gatwowych.

5.4.3._ Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowazany jest opracowéa przediay¢ Inspektorowi Nadzoru, przed przgjem rob6t dokumentagj
powykonawcz przedstawiajca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonawc

z zaznaczeniem lokalizacji, wymiarow i detali wylaoiych robét. Dokumentacja musidgyrzygotowana zgodnie z
aktualnie obowjzujacymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogblne wymagania dotygee kontroli jakdci rob6t podane w ST-00 ,Warunki Ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakosci robot i materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni systeénddki techniczne do kontroli jakoi robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza

terenem obejmyggym opracowanie.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub éwgich Ocen Technicznych
przez jednostki posiadgie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwkanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i pumktgsokaciowych
nalezy prowadzé wg ogélnych zasad olkdlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnievymaganiami
podanymi w pkt.5.4 niniejszej ST.

Nalezy sprawdzt potozenie i wysokéci gtdbwnych punktéw geodezyjnych obiektow inwesiycj

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotygze obmiaru robot podane w ST-00 ,Warunki Ogolne”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogblne wymagania dotygee odbioru rob6t podane w ST-00 ,Warunki Ogélne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabmagny rzeczywistego wykonania robét w odniesiermicth ilosci i
jakasci. Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennildoliy przedktadap Inspektorowi Nadzoru
do oceny i zatwierdzenia geodezypiokumentagj powykonawc3.
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Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnpmostanowieniami umowy — Kontraktu oraz obgamijgcymi
Normami Technicznych (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podane w ST-00-00 ,Warunki Ogoélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonpré& geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-2 Ogo6lne zasady komplet@gavarac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysalaowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inyeg@istGUGIK

Instrukcja techniczna Kg Osnowy realizacyjne. GKIGB83

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne G#J1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjneGiK 1983

Oraz inne obowizujace PN (EN-PN) lub odpowiednie Normy krajéw UE w msie przygtym przez polskie
prawodawstwo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.02

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikagjiwvgymagania dotycegce wykonania i odbioru rob4t ziemnych
na zadaniu w ramach opracowania pBudowa tloczni sciekdw wraz z zasilaniem eNN oraz budowa placu
manewrowego, odcinka sieci kanalizacji sanitarnej przebudowa odcinka sieci wodoaigowej”.

1.2._Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokdrmpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realif
robét, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3._Zakres robot oliych Specyfikagj Techniczp
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyomykonania robot ziemnych przy wykonywaniu wykop&asypek,
podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowieyio.
Rozpatrywany teren inwestycji na podstawie geoteamych warunkéw posadowienia opracowanej przedcfi
GEO-PROSPECT USLUGI GEOLOGICZNE mgrzinTomasz Maczugowski z Kantfigka we wrzeniu 2020r.
charakteryzuje giw warunkami gruntowymi zmnymi.

W ramach prac terenowych wykonano jeden otwér gbotiezny w miejscu lokalizacji ttoczniciekéw, do
gtebokasci 8,0m p.p.t. Podczas prac terenowych prowadzorsigm, przy stanach zbtinych dosrednich
zwierciadlo napite przez serie pytdw, stabilizowatoesha gkbokasci 2,5m.p.t. W warunkach ekstremalnych,
zwigzanych z wysok suma opadéw w latach mokrych lub wysokimi stanadd zwigzanych z roztopami,
wysieki mogg pojawic sic wyzej lub zwikszy¢ swop intensywndc.

Zgodnie z geotechnicznymi warunkami posadowieniaunki wodne na przedmiotowym terenie wymugzaj
koniecznd¢ wykonania odpowiednio gbokiej obudowy wykopu, zaghionej do warstw nieprzepuszczalnych,
metod, scianek szczelnych. Minimalne wymagane zhginie scianki w podia@u gruntu nieprzepuszczalnego
powinno wynosi 2,0m pontej dna wykopu. Dodatkowo nalezastosowarozpory w nargnikachscianek.

Zgodnie z Rozpogdzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gosp&ditorskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r.
(Dz. U. Nr 463) projektowaninwestycg zalicza s¢ do Il kategorii geotechnicznej.

Zakres robot obejmuje:

— usunkcie warstwy ziemi urodzajnej,

- wykopy w gruncie wskoprzestrzennegezne i mechaniczne, z wywozem na odktad do 5 km,

- wywo0z nadmiaru gruntu na odleg& do 5km

—  przywoz brakujcego gruntu z odlegéai do 5km,

— odwodnienie wykopow za pomgagtofiltrow,

— umocnieniacian wykopow wypraskami stalowymi lub szalunki skrkowe,

— posadowienie zbiornika g5000n#elbetowego metagstudniarsk z korkiem betonowym.

— podsypka gr. 15-20cm z gruntu kategorii G1 lub leémminio na gruncie rodzimym,

— obsypki z boku rur i na wierzchu gr. 30cm grunteategorii G1

— obsypka studni w promieniu min. 30cm gruntem karti gl

- zasypanie z zagzczaniem wykopOwgczne i mechaniczne gruntem kategorii G1,

— rozscielenie humusu,

- monta i demonta konstrukcji podpari podwieszé istniegcych rurocagéw i kabili,

— demonta i odbudowa istnigicego placu manewrowego z kostki betonowej gr. 8enpadbudowie z
kruszywa tamanego gr. 20cm

— budowa placu manewrowego z kostki betonowej gr. 8Banpodbudowie z kruszywa tamanego gr. 20cm
z kraweznikami betonowymi 15x30cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczegggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i
ST -00.00.- Wymagania Ogélne.
Okreslenia i pogcia podstawowe przygie w niniejszej specyfikacji technicznej oznagzaj
Wykop - dot szeroko- i wsko-przestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dlzadeen instalacji podziemnych
(rurociagdéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbiorki nasypoéw téwa lub hatd ziemnych.
Wykop liniowy - wykop wykonywany na wskim lecz dlugim pasie terenu, ktdrego zasadniceggmiarem jest
diugasé, np. przy uktadaniu ruroggow pod powierzchaiterenu, przy wykonywaniu torowisk linii kolejowej,
ulicy lub drogi.
Wykop wasko-przestrzenny (wykop waski) - wykop o szerokéi dna réwnej lub mniejszej od 1,50 mio
dtugdsci powyzej 1,50 m.
Wykop szerokoprzestrzenny (wykop szeroki} wykop o szerokéi i dlugasci dna wekszej od 1,50 m.




Specyfikacje techniczne 20

Plantowanie terenu- wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanygtrojekcie rzdnych przezciecie
wypuktosci i zasypanie zagbien o sredniej wysokéci sciec i glebokasci zasypa nie przekraczagej 30 cm, przy
odlegtaici przemieszczenia mas ziemnych do 50 m w robataschanizowanych i do 30 m w praggzne;.
Rozplantowanie (odktadu lub ziemi wydobytej z wykop lub rowu) - jest to mechaniczne lubsazne
rozmieszczenie gruntu warsiw okrelonej grubdci bezpdrednio przy wykonywanym wykopie.

Gtebokosé wykopu - odlegta¢ pionowa mg¢dzy dnem wykopu a powierzchnierenu po zdiciu warstwy ziemi
urodzajnej.

Wykop ptytki -wykop, ktoérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.

Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypk lmasypow, potzony w obebie obiektu
kubaturowego.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypKkiopy fundamentowego lub wykonania nasypow,
potozone poza placem budowy

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiantéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy obiektuzarmych prac zwizanych z tym obiektem.

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos$¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
gdzie:

Is = Pd/Pds

Pd - gstai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/y

Pds - maksymalnacgtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w prébie
Proctora, zgodnie z PN-B-04481, &foa do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnie
normy BN-77/8931-12 (Mg/r).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, okéna wg
wzoru:

gdzie:

U = dso/dyo

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),

dyo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

Grunt budowlany - cz$¢ skorupy ziemskiej maga wspotdziaté z obiektem budowlanym, stanawa jego
element lub slica jako tworzywo do wykonywania z niego budowlimigych.

Grunt naturalny - grunt, ktérego szkielet powstat w wyniku procesgeologicznych.

Grunt antropogeniczny - grunt nasypowy utworzony z produktéw gospodardazlejprzemystowej dziatalrsoi
cztowieka (odpady komunalne, pyly dymnicowe, odpambflotacyjne itp.) w wysypiskach, zwatowiskach,
budowlach ziemnych itp.

Grunt rodzimy - grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku pi® geologicznych (wietrzenie,
sedymentacja Wrodowisku wodnym itp.); grunty rodzime sawsze gruntami naturalnymi.

Rozr&nia sk nastpujace grunty rodzime:

- skaliste,

- nieskaliste mineralne,

- nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy - grunt naturalny lub antropogeniczny powstaly wniky dziatalndci cztowieka, np. w
wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowyealddwlach ziemnych itp.

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesugiych blokach (najmniejszy wymiar bloku > 10
cm), ktérego probki nie wykazljzmian obgtosci ani nie rozpadaj sie (rozmakaj) pod dziataniem wody
destylowanej i majwytrzymala¢ nasciskanie R> 0,2 MPa.

Grunt nieskalisty - grunt rodzimy lub autogeniczny nie speta@j warunkow gruntu skalistego.

Grunt spoisty — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wylarzy warté¢ wskanika plastycznéci I, > 1%
lub wykazujcy w stanie wysuszonym stééoksztattu brytek przy napzeniach > 0,01 MPa; minimalny wymiar
brytlek nie mae by przy tym mniejszy i 10-krotny warté¢ maksymalnegrednicy ziaren. W stanie wilgotnym
grunty spoiste wykazajcecle plastycznéci.

Grunt niespoisty (sypki) — nie skalisty grunt mineralny lub orgamgznie spetniajcy warunkéw podanych dla
gruntu spoistego.

Podtoze - cz$¢ konstrukcyjna wykopu utrzymaga przewédd meidzy dnem wykopu a obsypkub zasypk
wsteprng. W podiau wyréznia sk gérmg i dolng podsypk. W przypadku utéenia przewodu na naturalnym dnie
wykopu, dno wykopu jest dadrpodsypl.

Grubosé warstwy zageszczenia gruba¢ kolejnej warstwy wypetnienia gruntem przed jej gsagzeniem.
Gtebokosé przykrycia - pionowa odlegté¢ migdzy wierzchem rury a powierzchrierenu.

Strefa utozenia przewodu- wypelnienie otoczenia przewodu obejgug podsypk, obsypk, wstpng zasypk
oraz gtéwn zasypk.
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Podsypka- materiat gruntowy ngdzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i obgypk

Obsypka - materiat gruntowy midzy podizem lub podsypk a zasypk wskpng, otaczajcy przewdd
kanalizacyjny.

Zasypka wskpna - warstwa wypetniajcego materiatu gruntowegoznad wierzchem rury.

Zasypka gtowna- warstwa wypetiacego materiatu gruntowego ¢dizy powierzchnj zasypki wsgpnej i te-
renem.

Powierzchnia zwikona - wewrgtrzna powierzchnia przewodow i studzienek nat@acyjnych ohgtych
badaniem szczeldoi.

Eksfiltracja - przenikanie (ubytek) wod lutiekdéw z przewodu kanalizacyjnego do gruntu.

Infiltracja - przenikanie wéd gruntowych do przewodu kanalpaego.

Pozostale oki&enia wedtug PN-EN 752-1.

1.5._0gdlne wymagania dotygze robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonania rob6t oraz za zgodioz Dokumentag Projektov,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamizymiera. Ogoélne wymagania dotyez robo6t podano w ST- .00.00
Wymagania Ogolne.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania robétiych tematem niniejszej specyfikacji s
e grunt wydobyty z wykopow,
e gruntyzwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spozgiPBudowy, na wymiangruntu
. materiaty do umocnienia wykopow
. materiaty do odwodnienia wykopow
. materiaty do podpéri podwieszé
. materiaty na ktadki dla pieszych
. materiaty do odbudowy nawierzchni z kostki betonpwe

Materiaty powinny by, jak okr&lono w Specyfikacji Technicznej,aliz inne, o ile zatwierdzone zostaprzez
Inzyniera.
Roboty ziemne nafy wykonywa zgodnie z wymogami normy PN-S-02205.

3. SPRZET
Warunki og6lne dotyace wywania sprztu podano w ST-00.00.
Roboty ziemne, zwzane z wykonaniem wykopdéw, prowadzone mbgé recznie lub przy iyciu nasgpujacego
sprztu mechanicznego:
. koparki,
*  spycharki,
s rowniarki,
*  niwelator,

» walce,
. piyty i walce wibracyjne,
. i inny sprzt —odpowiadajcy pod wzgédem typow i ildci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji

Rob6ét zaakceptowanym przezymiera.
» do odwodnienia — igtofiltry, pompy spalinowe i efsjczne.
Sprzt powinien by, jak okrélono w Specyfikacji Technicznej,atiz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT
Warunki og6lne dotyace transportu podano w ST-00.00.
Samochdd samowytadowczy i indeodki transportu-odpowiadgge pod wzgidem typow i ilgci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji Rob6t zaakceptomwaprzez liyniera.
Uzyte srodki transportu mugzby¢ sprawne technicznie.
Transport powinien ki jak okrélono w specyfikacji, bdz inny, o ile zatwierdzony zostanie przezyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
Wymagania ogélne dotygeze prowadzenia rob6t podano w ST -00.00.
Wymagania te dotygznastpujacego zakresu Roboét ziemnych:
a) Roboty przygotowawcze (zapoznanie € planami zagospodarowania terenu, wymiarami @gttych
i projektowanych budowli, wytyczenie i trwate ozmeaie robot ziemnych, przygotowanie terenu,
zabezpieczenie istniglych przewodow podziemnych, oznakowanie robot pdaeaych w pasie
drogowym, wykonanie niezklnych prac badawczych i projektowych).
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b) Odspojenie i odktad urobku lub wywdz,

¢) Przygotowanie podia,

d) Wykonanie podsypki i obsypki ruregju z gruntu kat. G1
e) Zasypka gruntem kat. G1 i zggczenie gruntu

f) Posadowienie zbiornika 25000mm metstudniarsk.

5.2.Warunki szczegélne wykonania Robo6t

5.2.1. Wykopy
Dno wykopu powinno by réwne i wykonane na ¢dnej ustalonej w dokumentacji projektowej, szekgkeinna
by¢ dobrana ddrednicy kanatu.

1. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenimwiale oznaczy je w terenie za pomoc
kotkoéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkdéw krawgdziowych. Wytyczenie rob6t powinno byvykonane przez
geodeg z uprawnieniami.

Projektowan 0§ kanalu (przewodu) nalg oznaczy w terenie w spos6Gb trwaly i widoczny
z zatweniem cijgu reperéw roboczych. Punkty na osi ngl®@znaczy za pomog drewnianych palikdw, tzw.
kotkéw osiowych z gwedziami. Kolki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu trasy i osiach wszystkich
studzienek, a na odcinkach prostych, co okoto 30v60Na kadym odcinku nalgy utrwalic, co najmniej 3
punkty. Kotki swiadki wbija st po obu stronach wykopu, tak, aby istniataztiveos¢ odtworzenia jego osi
podczas prowadzenia robét. W terenie zabudowanyperyerobocze naky nawizac do reperéw sieci
panstwowej. Szkice sytuacyjne reperdw i iclkdme Wykonawca przekea Inzynierowi.

Przed przyspieniem do wiéciwych robét ziemnych natg usury¢ dam i ziemie roslinng pryzmupc jg z jednej
strony wykopu liniowego, zainstalowaurzadzenia odwadniage, zabezpieczgge wykopy przed wodami
opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi. Wdzenia odwadniafe naley kontrolow& i konserwowa
przez caly czas trwania rob6t. Obemia wod gruntowych natg dokonywd&, gdy woda uniemdiwia
wykonywanie wykopu. W trakcie realizacji robot zieyeh naley nad otwartymi wykopami ustawitawy
celownicze umgliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodaz kontro¢ rzednych taw.

2. Odwodnienie wykopow

Przy niewielkim naptywie wéd gruntowych do wykoptosowa odwodnienie powierzchniowe poprzez drena
lub rowek gtbokasci 20 cm wykonany wzdiu jednej zescian wykopu ze spadkiem w kierunku studzienki
zbiorczej. Studzienki w rozstawie, co okoto 100 \Wiode wypompowywg za pomog pompy spalinowej. W
przypadku wysipienia wéd gruntowych i diego ich naptywu odwadniagtofiltrami utozonymi dwustronnie w
odlegtaici co 1,0 m, w ukladzie jednagtrowym lub bezpérednio w wykopu za pomagomp szlamowych. Czas
pracy uradzei do odwodnienia odcinka diugm 50m dotyczy wykonania podia, utaenia rurocigéw,
wykonania podsypek. Prajy orientacyjnie czas pracy wdzenr ca 100h. Przy diym naptywie wéd igtofiltry
nalezy zagsci¢, przy nizszym naley stosowa rzadsze rozstawienie igtofiltrow. Wea odwodnié gromadzt w
szczelnych zbiornikach i w oparciu o odng umow; przekazywé gestorowi sieci kanalizacyjnej. Kéorazowo
sposob odwadniania naledobra do aktualnie panagych warunkéw gruntowo-wodnych i uzgadhiza biegaco

Z Inzynierem.

3. Roboty ziemne
3.1. Wykopy otwarte

Roboty ziemne wykortazgodnie z norm PN-B-10736:1999 oraz warunkami zawartymi w Rozpdzeniu Min.
Infrastruktury (Dz.U.Nr.47 z dn.06.02.2003r.) wapte BHP podczas wykonywania robét budowlanych.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikomgwanego wykopu, krzyjace sé lub biegnce
réwnolegle z wykopem powinny Byzabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie fytrgedwieszone w
spos6b zapewniggy ich eksploataejlub zdemontowane i ponownie zamontowane w sposétkalidujgcy z
rurociggami. Kable naley zabezpieczyrurami dwudzielnymi g110-160mm o didgojednostkowej 3,0m.
Szeroké¢ wykopu umocnionego uwarunkowana jest zetranymi wymiarami przewodu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na szal@dar@n. Umocnienigcian naley prowadzé w miar jego
gkebienia. W gruntach o wysokim poziomie wéd gruntotvydo umocnienia wykopdw zastosawavypraski
stalowe KS-3, natomiast w gruntach suchych, bezjkgoprzecznych z istniefa infrastruktug podziemn
zastosowa szalunki skrzynkowe. Wydobyty grunt z wykopu poieimby¢ odtozony przez Wykonawgna odktad
lub wywieziony poza plac budowy w miejsce uzgodeianrzynierem.

Wejscie po drabinie do wykopu powinno dywykonane z chwil oshkgniecia gkbokoici wiekszej ni
1m od poziomu terenu, w odlegt nie przekraczaprej 20 m miedzy drabinami.

Nachylenie skarp wykopéw powinno bwykonywane zgodnie z dokumentacj

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w DokungginBrzetargowej. Wykopy
nalezy wykonywa bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
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Przy wykonywaniu wykopéw w bezgaednim gsiedztwie istniejcej budowli na gibokasci réwnej lub wekszej
niz gtebokas¢ posadowienia tych budowli nalgje zabezpiecayprzed osiadaniem i odksztatcaniem.
Tolerancja dla rednych dna wykopu nie powinna przekragz& cm dla gruntéw zwitych, +5 cm dla gruntéw
wymagajicych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szekokavykopu do 1,5m wynosi + 5 cm o szeréko
wiekszej ni 1,5 m -15cm. Pochylenie skarp wykopow niezmsk rézni¢ od projektowanych pochylewiccej niz
0 10 %.

Montazu rurochgéw w wykopach otwartych z petrwymiarg gruntu na grunt kategorii G1. Ruregiuktad& na
tawie piaskowej gr. 15-20cm. W dalszej kolejoiorurochg obsypywd piaskiem po obu stronaclecznie,
warstwami co 15cm z doktadnym ubicient, do wypetnienia min. 30cm ponad wierzch rury. Dalgasypka w
pasach drogowych gruntem kategorii Glwarstwami,36em z doktadnym ubiciem wibromtotengcznym.
Wskanik zagszczenia = 1,0.

Grunt wyty do podsypki i obsypki oraz zasypki musi spétkadegore gruntu G1 wg normy PN-B-11113:1996r.
Grunt ten mae by gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewmn, nie powinien b§ zbrylony (zamarzgty)
nie mae zawiera gruzu,smieci itp., co mogtoby uszkodzprzewdd lub spowodowaniewtaciwe zagszczenie
zasypki.

W przypadku gdyby podczas prac napotkano na grustabej nénosci np. pojawienie si torfu — decyz o
posadowieniu rur naky podg¢ na budowie.

Obsypk studni w promieniu min. 30cm nale wykona zag:szczonym piaskiem. Wskaik zag:szczenia 1,0
Proctora. Poziom wod gruntowych jest zmienny i zayeod pory roku. W przypadku gdyby poziom wod
gruntowych okazat siwyzszy niz wynika to z przeprowadzanych badaecyz¢ o zastosowaniu zabezpieczenia
przed wyporem nalg podja¢ w trakcie prowadzenia rob6t budowlano — maataych.

4. Przygotowanie podia

Przewody naley uktad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padiavykonanym z gruntu kategorii G1.
Przed przysfpieniem do wykonania podta naley dokona odbioru technicznego wykopu.

Materiat na podsypki powinien spetiaastpujagce wymagania:

- nie powinny wysipowa czagstki o wymiarach powsej 20 mm,

- materiat nie mge by zmrazony,

- nie mae zawierd ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Zageszczanie podia powinno by wykonane do Is =1,0 zgodnie z neyrBN-77/8931-12.

5. Zasypanie wykopéw i ich zggzczenie

Zasypka i zagszczenie gruntu nie powinno spowoddéwaszkodzenia ulmnego przewodu i obiektow na
przewodzie. Grukig warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznepponierzch przewodu powinna wynesi
co najmniej 0,30 m. Do wykonania zasypki stoséogaunt kat. G1.

Zasypanie przewodu przeprowadzawitrzech etapach:

- etap | — wykonanie podsypki grudmp 15-20cm pod ruroggi z gruntu kat. G1 - I1s=1,0

- etap Il ~wykonanie obsypki ponad wierch przewodunamnniej 30cm z gruntu kat. G1 - 1s=1,0

- etap lll — wykonanie zasypka wykopu grunteslijmax. wielkas¢ czastek nie przekracza 30 mm, warstwami
z jednoczesnym zagzczeniem i rozbidtkdeskowa i rozporscian wykopu.

Zageszczanie gruntu powinno wykonanie zgodnie z roiN- 77/8931-12.

Po zakéczeniu prac sieciowych nalge przywréct do stanu pierwotnego nawierzchima catej ditugéci tras
rurociggéw. Nadmiar ziemi z wykopéw wywié na miejsce uzgodnione zzZymierem.

6. Zapuszczanie zbiornika 5000mm metstddniarsly

Zbiornik zostanie zagbiony do projektowanego poziomu posadowienia bardazndci wykonywania wykopu
otwartego. Zbiornik opuszczaggpod wlasnym gizarem podczas réwnoczesnego wybierania gruntu spzalin
zesrodka zbiornika.

Podczas opuszczania nafgpamitac o utrzymywaniu lustra wody wewtiz zbiornika na identycznym poziomie
jak poziom wody gruntowe;.

Po opuszczeniu zbiornika na projektowagicbokas¢ nalery wykona, betonowaniem podwodnym, korek
betonowy o grubiei 1,0 m z betonu klasy C20/25. Po uzyskaniu Ogjgitowanej wytrzymakzi betonu korka,
mozna przysipi¢c do odpompowania wody z wimza studni. W przypadku wysgdienia nieszczelrigi w korku
betonowym, przed wykonaniem piyty dennej aglaiszczelnt beton przy pomocy zapraw wodoszczelnych,
iniekcji lub wykona warstwe filtracyjnag z odwodnieniem na czas wykonywania ptyty dennej.

7. Plantowanie terenu

Plantowanie naley wykona& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhar

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidlowego wykonania robot,
wzglednie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robét naley dodatkowo stosowareczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mecharie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST -00.00.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robdt i odbioru

Przed przysfpieniem do Rob6t Wykonawca winien wyk@naadania mage na celu:

- zakwalifikowanie gruntéw do odpowiednich kategorii,

- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robdt winna obejmogéva

- sprawdzenie rzinych zataonych taw celowniczych w nawianiu do podanych na Placu Budowy statych
punktéw niwelacyjnych z doktadécia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przez zalaniengwod

- badanie prawidiow&i podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszédnowilgotnaici i zgodndci z
okreslonym w dokumentaciji,

- badanie i pomiary szerokd, grubdci i zagszczenia wykonanego podi wzmocnionego z kruszywa
mineralnego,

- badanie w zakresie zgodwd z Dokumentag Projektovy i warunkami okrélonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu padradanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych jego
warstw,

- badanie zasypu studni kanalizacyjnych do powierzdbrenu poprzez badanie wskikéw zagszczenia
poszczegoblnych jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogoblne zasady obmiaru Robo6t
Ogollne zasady obmiaru Rob6t podano w ST -00.00.

7.2, Jednostki obmiaru

Jednostlk obmiarowy rob6t ziemnych jest :

m3 - usung¢cia ziemi urodzajnej, odspojonego i wydobytego tmutwykopy), nasypanego (zasypywanie),
zagszczanie gruntu, réeielenie humusu, podsypki i obsypki, wywéz nadmiagwntu i przywo6z
brakugcego gruntu; wywoéz gruzu

m? - usungcia ziemi urodzajnej, umocnienia palami szalunkowwiozenie i rozbiérka pomostéw dla ruchu
pieszego,

kpl. szt. - montau i demontau konstrukcji podwieszekabli i rurocigdéw w wykopach,

m - rurocigi, demonta i monta ogrodzé

m-g - pompowanie wody z wykopu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST -00.00.

8.2. Warunki szczego6towe
8.2.1. Nastpujace roboty ziemne podlegapdbiorowi jako roboty zanikage lub ulegajce zakryciu:
- zdjecie humusu
- wykopy, przekopy
- przygotowanie podiam,
- podsypki pod kanaty i obiekty kubaturowe,
- obsypka kanatow
- zasypanie z zagzczeniem wykopu,
- zagszczanie ziemi w wykopie,
- rozcielenie humusu

8.2.2. Odbioru robét ziemnych natg dokon& zgodnie z norm PN-B-10736:1999 oraz ,,Warunkangichnicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano-mosavych”.
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Dopuszcza si odbior czsciowy wykopu, pod warunkiemze obejmowa bedzie on wykop dla catego obiektu
kubaturowego lub dla obiektu liniowego —odcinki si@ci wodocigowej medzy weztami z zasuwami oraz
odcinki na kanalizacji ngdzy studniami.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0gdblne wymagania dotygee ptatngci
Og6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST -00.00.

9.2. _Platngci
Ptatnaci bedg dokonywane na podstawie obmiaru Rob6t zgodniet.Z gkniniejszej ST.
Zakres Rob6t jest podany w pkt.1.3. niniejszej ST.
Cena za wykonane roboty obejmuje odpowiednio:
. roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,
»  opracowanie niezioinych opracowadokumentacyjnych: projekt organizacji ruchu wrazgodnieniem i
inne,
» wykonanie wykopow kontrolnych w celu odkrycia igfgcych kabli, rurocigow,
e zabezpieczenie wdzer podziemnych w wykopie,
« wykonanie niezbednych ze§¢ do wykopu,
* wykonanie kladek przejazdowych i ktadek dla piesgyc
. reczne wyréwnanie skarp wykopu i powierzchni odktadu,
e zabezpieczenie istnigjej zieleni- drzewa, krzewy itp.,
. utrzymanie i naprawa drég tymczasowych weblg robot,
» wykonanie barierek zabezpiecaajch,
* wykonanie prac objych specyfikagj,
»  oplaty za nadzér przedstawicieli Wcieli urzadzen podziemnych,
»  koszty badai pomiarow,
* wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych
. uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposélicisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiedmi
normami Krajow UE.

10.1.Normy

(PN-86/B-02480) PN-B-02480:1986 Grunty budowlaneef&nia, symbole, podziat i opis gruntéw.
PN-B-04481:1988 (PN-88/B-04481) Grunty budowlaneddae prébek gruntu.

PN-B-10736:1999 . Roboty ziemne budowlane. Wymagania wegakwykonywania i badania przy odbiorze.
PN-S-02205(BN-72/8932-01) Drogi samochodowe. Rahetgne. Wymagania i badania.

PN-78/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne, budowlane. Badechniczne.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemneaa@énia i badania przy odbiorze.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne:

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budavd- montaowych- czs¢ 1.
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1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikaci wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
montazowych kanalizacji sanitarnej na zadaniu w ramactaopvania p.t.;Budowa ttoczni sciekdw wraz z

zasilaniem eNN oraz budowa placu manewrowego, odsia sieci kanalizacji sanitarnej i przebudowa

odcinka sieci wodocigowej”.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleceniu robét
wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres rob6t olgtych SpecyfikagjTechniczn

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania robét montawych dotycacych budowy ttoczni
sciekéw, odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej, pradowy sieci wodoggowej, zgodnie z Dokumentaci
Projektovs.

Na terenie inwestycji w pierwszej kolegod nalezy wykona roboty budowlano-montawe zwizane z budowi
montazem samej tlocznisciekbw. W nasipnej kolejndci przystpi¢ do wybudowania odcinkéw kanalizacji
sanitarnej. Na samym kou przysipi¢ do budowy studni 2000mm na kanale g1000mm. Nsuoz@ntau studni
©2000m, rurogig #1000mm naley zaslepic korkiem pneumatycznym w komorzeseieki z kanatu 1000mm
nalezy przettaczad za pomog pompy zatapialnej i tymczasowego przewodu ttocarft§100 g315mm SDR17mm
utozonego po wierzchu terenu do istgiEgj przepompowni. Pomgpnalezy umiesci¢c w komorze na kanale
©1000mm zlokalizowanej na dziatce 376/2. Prace azomte prowadzi w porze suche;.

W zakres rzeczowy ey niniejsz Specyfikacy wchodzi:

a) Przebudowa odcinka sieci wodoaigowej

W zwigzku z wysgpieniem kolizji w miejscu lokalizacji ttoczriiciekOw z istniejca siech wodochgows, nalery
wykona przebudow odcinka sieci wodoggowej zgodnie z warunkami technicznymi wydanymiegrgestora
sieci. Dodatkowo ze wzgllu na kolizje z projektowanttoczni istniepcy punkt poboru wody natg przenigcé
zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

Sie¢ wodocigowej zaprojektowano z rur PEHD100 g90x8,2mm SDR@&&dnych z norm PN-EN 12201-2.
taczenie rur za pomaczgrzewu doczotowego lub grzek elektrooporowych. Zastosowane rury musgetnia
atest Pastwowego Zaktadu Higieny

Do montau rur PE zastosowaury dwuwarstwowe monolityczne wykonane w éalz PE100 o podwiszonej
odporndci na propagaej peknie¢ oraz odporn&i na koroz¢ napezeniowy. Konstrukcjarury dwuwarstwowych
sklada st z dwoch warstw, warstwy wewtrznej, podstawowej wyttaczanej z polietylenu klaBE100 oraz
warstwy zewntrznej, stanowjcej ok. 10% grubdxi scianki rury, ktéra rownig wyttaczana jest z polietylenu klasy
PE100. Obie warstwyasze sol polaczone molekularnie przez wspétwyttaczanie przeaieodaj sie oddzielt
mechanicznie.

W pierwszej kolejnéci nalery wytyczy¢ trag wodochgu przez uprawnionego geogetV nasgpnej kolejndci
nalezy wykona& probne przekopy celem sprawdzenia stanu faktycZakalizacji istniegcego uzbrojenia
podziemnego.

Wodochag montow& w wykopach otwartych umocnionych. W gruntach o ks poziomie wod gruntowych do
umocnienia wykopow zastosowavypraski stalowe KS-3, natomiast w gruntach subhyez kolizji poprzecznych
z istniepca infrastruktug podziemi zastosowéaszalunki skrzynkowe.

Humus z gérnej warstwy gruntu nzjesktadowa osobno i wykorzystago do rekultywacji terenu po wykopach.
Urobek z wykopu przewidziano do wywenia w miejsce skladowania wskazane przez Inwes@zgé urobku
przewidziano réwnie na odktad. Nadmiar ziemi z wykopdéw wywéav miejsce sktadowania wskazane przez
Inwestora.

Rurochgi uktada& bezpdrednio na gruncie rodzimym w przypadku pogtspetnisgcego kategoei gruntu G1, w
przeciwnym razie ruroggi uktad& na podsypce piaskowej gr. 15cm. Wahilt zag:szczenia podsypki 1s=1,0
Proctora. Obsypkrurochgu wykona z piasku na wysokdé 30cm nad rurogp z zagszczeniem Is=1,0 Proctora.
Zasypk rurochgu wykonywa z piasku z jednoczesnym zagczeniem warstwami ca 20,0cm Is=1,0Proctora.
Grunt wyty do podsypki, obsypki i zasypki musi spetiategor¢ gruntu G1.

Podczas robét ziemnych najeprzestrzega PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte pgiaewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykoiad, oraz warunkéw zawartych w Rozpedzeniu
Min. Infrastruktury (Dz.U.Nr.47 z dn.06.02.2003m) sprawie BHP podczas wykonywania rob6t budowlanych
Dojscia do zabudowa podczas rob6t ziemnych wykahgrzy pomog mostkéw drewnianych z barierkami
ochronnymi. Wykopy oznakowaapewniajc widoczndé¢ oznakowa w dziei i w nocy.

Zmiany kierunkéw sieci wodoggowej zabezpieczyblokami oporowymi zgodnie z BN-81/9192-05. Pod aium

i ksztattkamizeliwnymi stosowa bloki podporowe. Powierzchnie styku bloku oporowegrodporowego naky
oddziel¢ od rurocigu gruly folia PCV sktadajca sic z 2-3 warstw. Naley przestrzegawymaga zawartych w
PN-B-10725:1997. Zastosowane rury muspgetni@ atest PAstwowego Zakiadu Higieny.
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Wezly polaczeniowe na sieci wodagjowej z ksztattek z tworzywa sztuczne PE zgrzewdoezotowo lub
elektrooporowo.

Materialy musz posiada atest Pastwowego Zakfadu Higieny. Trasvodochgu naley oznakowd wykrywalm
tasma ostrzegawcg koloru niebieskiego z napisem wodasima uktad& na wys.~0,5m nad ruragjiem. Armatura
sieci wodocigowej musi spetniawarunki zawarte w normie PN-EN1074:2002.

Przed zasypaniem ruragu naley wykona proke szczelnéci na cknienie 10,0bar zgodnie z PN-B-10725:1997.
Wszystkie materiaty i wyroby budowlane przeznaczdaevbudowania mugzby¢ oznakowane znakiem CE lub B
oraz posiadadeklaract wtasciwosci uzytkowych lub Krajovg deklaracs wtasciwosci uzytkowych.

Uwagall!!

Wszystkie prace mortave przy czynnej sieci wodggbwej naley wykonywé w uzgodnieniu i pod nadzorem
dostawcy wody.

Wigczenie do czynnej sieci wodggdwej naléy uzgodnt z dostawg wody. Prace wiczeniowe naky wykonywa
wg uzgodnionej technologii z dostamwody, szczegdnuwag nalely zwrdci na warunki BHP z zachowaniem
zabezpiecze przed zanieczyszczeniem sieci woglpmivej. Powierzchnie w miejscach gegenia/pajcze:  do
istniejgcych sieci wodoggowych musgbyé czyste i wydezynfekowane.

Po zaka@czonych robotach montawych wykonépréby cknieniowe oraz dezynfekajurociggu.

b) Tlocznia sciekow

W celu zapewnienia bezpieegmtwa eksploatacji oraz utrzymania czynnej rezerwywgpadek doptywu
zwiekszonej iléci wdd deszczowych proponujeeskastosowanie ttoczniciekbw z separagj ciat statych o
pojemndci zbiornika 7,0 M, wyposaonej w 2 pompy dziatage naprzemiennie.

Ttocznia sciekbw montowana w zbiornikuzelbetowym @5000mm o wysob@m wewretrznej 7,29m o
wodoszczelnéci W8, i mrozoodpornii F150.

Ze wzgkdy na wysoki poziom wéd gruntowych montabiornika g5000mm wykonywametod, studniarsk z
korkiem betonowym.

Teren wokét ttoczni nabey utwardzé kostky betonova gr. 8,0cm na podsypce cementowo piaskowej gr. becm
podbudowie zasadniczej z kruszywa tamanego grn2@ kraweznikami betonowymi 15x30cm.

Zasilanie przepompowriiciekdw w energie elektrycarza pomog kabla zasilajcego ,WLZ" — projektowanego
wg odrb. projektu bramowego.

v" Tlocznia powinna spetndanastpujac warunki:

e powinien by bezpdredni dos¢p do separatora bez odstawiania pompy,
e powinny by zawory odcinajce przed separatorami i pompami uhwiajgce

wykonanie czynnéci serwisowych bez wytzania ttoczni z eksploatacii,

» powinny by dodatkowe ptywaki umdiwiajgce alternatywne sterowanie nawet w przypadku awaridy.

v' Zbiornik ttoczni powinien by wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 jako marmapewniaicy 100%
szczelné¢ wszystkich pajczen oraz odporny na dziatanie wody gruntowej. Nie dioza si wykonania
zbiornika tlocznisciekéw z blachy wglowej pokrywanej kompozytami zapobieg@ajmi korozji oraz z
PEHD.

v" Korpus zbiornika modutu ttoczriiciekdw powinien posiadasciarg tylna, ktorej przekrdj stanowi g#¢
okregu zawartego porailzy dwoma promieniamiciare przednj oraz ptaskigciany gorn i dolng. Sciana
przednia powinna Ky wygicta na zewstrz, a jej przekrdj stanowipowinna czs¢ okregu zawartego
pomiedzy jego dwoma promieniami. \Atianie tylnej u zbiegu zéciamy gérma powinno znajdow& si¢
prostopadiécienne gniazdo przytza wlotowego z umieszczonym pionowo pgeygem wlotowym.

v’ Separator powinien stanatvspecjalnie uksztattowany system koszetgwego. Kotnierz, do ktéregoms
zamocowane pty ma kolisty ksztatt z obwodowo i prostopadle dmad kotnierza zamocowanymi
dtuzszymi petami usytuowanymi réwnolegle do siebie oraz kromszpretami umiejscowionymi rownie
obwodowo i pochylonymi ku sobie twaiz zarys stéka. Na naptywie do systemu separacyjnego powinien
by¢ podhczony wolno przelotowy, kulowy kolanowy zawér zwipt zapewniajcy swobodny
niezaktécony doplyw sciekbw wraz z zanieczyszczeniami statymi  spedigiaj zapisy normy
zharmonizowanej PN-EN:12050-4:2004.

v' Element cedrcy separatora powinien znajdoivgic na zewntrz zbiornika retencyjnego, co pozwala na

dostp do separatoréw od zewtrz bez konieczrizi demontau pomp.
Dostp do separatora powinien odbyésic bez demontau podzespotow zbiornika tloczétiekow.
W skitad modutu ttoczniciekéw powinny wchodZim.in.:

e Zawory kulowe zwrotne kolanowe na naptywie i tleoi;

e Zasuwy naowe z ecznym kotkiem;

e Sonda ultragiwiekowa 4 - 20 mA — 1sz{czujnik poziomusciekdéw w zbiorniku);

e Zasuwa naowa z ecznym kétkiem na doptywie ;

* tacznik rurowo — kotnierzowy, do pagiizenia kanatu grawitacyjnego;

»  Zbiornik ttoczni musi by wyposaony w dwa dodatkowe czujniki poziondaiekéw, ktdre
przejmuj sterowanie pompami w przypadku awarii sondy uftvacdkoweyj;

AN
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*  Tlocznia musi posiadaakze dwie rewizje co pozwala na fatwy dgsi kontrok stanu
technicznego komory retencyjnych i poszczegoljgepodzespotéw;
e Tiocznia musi posiadazasuwy , ktore odcinapaptywsciekdw na poszczegd@rezesé zbiornika.
Co za tym idzie daje nagtujace maliwosci:
o Otwarcia separatora bez koniecgtimpr&niania zbiornika retencyjnego,
o Odcicie doptywu do jednego separatora i pompy, co ptewa swobodne przeprowadzanie
prac konserwacyjnych bez konieczoiowytgczania catej ttoczni.

v Pompy powinny b§ jednostopniowe, monoblokowe wirowe gdpane silnikami asynchronicznymi 3-
fazowymi; 50 Hz z wirnikami zamkeiymi, dwukanatowymi. Pompa powinnadwyposaona w dwa
uszczelnienia mechaniczne SIC/SIC oraz sepegkjomork olejowg gwarantujca zabezpieczenie silnika
pompy. Uszczelnienia mechaniczne, nieziadeod kierunku obrotow, z powierzchniastizgowymi z
weglika krzemu gwarantage wysolg trwatos¢ i niezawodné¢ eksploatacyjg Przedniej tarczy w pomie
nie powinno sj regulowa, wirnik na wlocie powinien byuszczelniany na powierzchni walcowej a nie na
czotowej, piefcienie bigne powinny by wykonane z ZbCr32. Dodatkowo na wlocie wirnikayimo
znajdowa sie podckcie uniemaliwiajgce dostawanie sipiasku pomgdzy wirnik a piefcien biezny i
zabezpieczare przed blokowaniemesukiadu. Konstrukcja pompy powinna ustizvia¢ demonta silnika
oraz korpusu tyskowego wraz z kompletem wat-wirnik bez ogltania korpusu. Pompa powinna
posiada silniki z wewretrznym uktadem chtodzenia IP68 z #liwoscig pracy niezatapialnej.

v Ttoczniesciekdw powinny spetni@wymagania Rozpogzizenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr
305/2011 z dn. 09.03.2011 r. w sprawie wyrobéw lvldoych oraz zharmonizowanych z nim norm:

- PN-EN 12050-1:2002 - Przepompowsaekow w budynkach i ich otoczeniu - Zasady budéwsdania
-- Cz$¢ 1: Przepompowniéciekdéw zawierajcych fekalia

- PN-EN 12050-2:2002 - Przepompowsaekow w budynkach i ich otoczeniu - Zasady budéwsdania
-- Cze$¢ 2: Przepompowniéciekow bez fekaliow.

Ttocznie te powinny rowniespetni& wymagania zawarte w najnowszych edycjach ww. norm
odpowiednio PN-EN 12050-1:2015-05 i PN-EN 1205092%-04, co powinno zostgotwierdzone
badaniami przeprowadzonymi przez jednestktyfikowars.

v Ttocznia wraz z pompami powinnadsglostarczona jako komplet od jednego producengaarancy oraz
petrg dokumentagj zawierajcg wymagane deklaracje zgodwwooraz certyfikaty.

v Ttocznia powinna b§wykonana w hali technologicznej producenta w zoizavanym procesie produkgciji
i kontroli. Proces produkcyjny powinien przebiégaodnie z systemem jad@ 1SO 9001-2015.

v’ Zamiana parametréw wdzenia na inne niurzadzenie opisane w specyfikacji, wymusza na dostawcy
urzadzenia ponownego przeliczenia uktadu sieci kaneyizeej oraz uzyskanie zgody zamaw@@ggo i
projektanta.

v" Automatyka wraz z monitoringiem dostosowana do wymadnwestora.

a) Zestawienie parametrow ttocznisciekdw

Zbiornik zelbetowy C20/25 g5000mm whl=7,29m

Przepustow& urzadzenia 255,0 Tth

Pojemnd¢ czynna zbiornika ttoczni 7,0°m

llos¢ pomp 2 szt.

Dolna kravedz wlotu 2100 mm

Srednica przydcza na ruroeigu ttocznym DN300 PN10- pmizenie kotn.

Srednica przydcza doptywowego DN500, PN10 — patenie koin.
Srednica przycza napowietrzafo-odpowietrzajcego DN 200 — kréciec pradzeniowy do rury

tworzywowej PVC 200
Parametry pracy pomp

Wydajnagi¢ Qp=280,8m
Wysokas¢ podnoszenia Hp=13,7m
Silnik P=18,5 kW
Zasilanie elektryczne Q0 50 Hz
Stopier ochrony silnika IP 68
Przetwornik poziomu ultraaviekowy + ptywak awaryjny 2 szt.

b) Budowa

TtoczniasciekOw typu stanowi kompletne w petni zautomatyzovarzdzenie sktadage s¢ z nas¢pujgcych
podzespotéw:

e zbiornika zbiorczego,

e zbiornika rozdziatowego,

* dwoch separatorow,

» dwdch pomp z wirnikiem wielokanatowym o wysokiejawnaici,
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» elementéw wyposania hydraulicznego tj. kotnierzy, tréjnikéw, kolaraworéw zwrotnych kulowych,
tacznikdéw, zasuwy nimowej itp.,

e sondy ultradwickowej,

e plywakdéw awaryjnych,

e hby-passu dla pomp

Zbiornik ttocznisciekéw wykonany jest w cadoi ze stali kwasoodpornej 1.4301. Separatory, ko, tréjniki,

elementy ziczne wykonanegsze stali kwasoodpornej 1.4301.

c) Rozdzielacz

Wykonany jest ze stali kwasoodpornej 1.4301. Untesay wewntrz zbiornika retencyjnego. Dagt do wretrza
rozdzielacza za pomgd&lapy rewizyjnej.

d) Separatory czsci statych

W zbiorniku tloczni przed pompami znajdigic dwa separatory ptowe ze stali kwasoodpornej 1.4301,cttzi
pretowe] konstrukcji separatoréw rdove jest zachowanie laminarnego przeply$eiekow przez separator.
Umiejscowione na zewtrz zbiornika retencyjnego. Degt do separatoréw od zegtrz bez konieczriwi
demontau pomp. Ttocznidciekéw posiada dwa niezalee separatory — po jednym dlazkej pompy.
Pozostale elementy wypasmia hydraulicznego (zawory zwrotne, zasuwy, pongogiadaj konstrukcg oraz
wykonanie materiatowe odporne na dziatatiekow.
TtoczniasciekOw wyposaona jest w 2 naprzemiennie dziatzg pompy o stopniu ochrony IP68 z wetvanym
uktadem chiodzenia.
W konstrukcji ttoczni zastosowano zawory zwrotnpessniajce w sposob pewny i skuteczny niezawodny
transportciekOw zawierajcych ciata stale na odcinku kolektor grawitacyjrseparatory. Kula zaworu (przy
petnym otwarciu) szczelnie zamyka odchylony kamavaru co zapewnia :
* bardzo wysok odpornd¢ zaworu na zanieczyszczenia state, bo zawor wiggkeeptywu pracuje jako typowe
kolano,
» wolny przgwit dla czsci statych, ju od pedkosci przeptywu 0,7 m/s, bez wywotywania wibracji kuib jest
niemazliwe do osjgnigcia przy konstrukcjach klasycznych zaworéw.
Konstrukcja ttoczni zostata tak zaprojektowana dbgtp do jej podstawowych elementéw (pompy, separatuigy)
przeprowadzenia prac naprawczych czy prgbmhych byt zapewniony bez potrzeby wgtania ttoczni z
eksploatacji.

e) By-pass

Ttocznia musi by wyposaona w by — pass (tzw. oBBeje sciekdw po separacji) zamontowany pedzy
separatorami i pompami — uiiviaj acy czsciowy doptyw podczyszczonyditiekéw do uktadu retencyjnego
ttoczni z pomingciem pomp (dot. przypadku kiedydy duze opady, gdy przy maksymalnym doptywieki nie g
w stanie przedostesic do zbiornika przez wirniki pomp przez zbyt marzepustow&t kanatu wirnika). W
momencie uruchomienia pomp, of@¢ powinno by automatycznie zamkgte, zapobiegaf wstecznemu
przeptywowisciekdw do zbiornika retencyjnego ttoczni.

W skiad regulacji przeptywgciekéw poprzez pompza pomog bypassu pneumatycznego wchgdastpujace
elementy:

- dodatkowa szafka sterownicza z uktadem rozproemidznapowietrzania

- sprzarka

- dodatkowy uktad przekaikowo czasowy dla kalej z pomp realizowany w gtéwnej rozdzielni stericzej

- sitowniki pneumatyczne

- uktad hydrauliczny realizacji by-passu.

f) Pompy

Pompy wyposzone g w dwutopatowe wirniki i przeznaczong do pompowania cieczy ze znagzawartdcia
elementéw statych, dlugowtdknistych i szlamowycbniy pracujce w warunkach suchych z atiovoscig pracy
pod zalaniem o stopniu ochrony IP 68 dodatkowo hacie wirnika jest stosowane podcie uniemaliwiajace
dostawanie si piasku pomjdzy wirnik a piefcien biezny i zabezpieczafe przed blokowaniem gsiukiadu.
Konstrukcja pompy umdiwia demonta silnika oraz korpusu kyskowego wraz z kompletem wal-wirnik bez
odkrecania korpusu pompy. Dwa uszczelnienia mechani&@#SIC oraz separafa komora olejowa gwaraniuj
zabezpieczenie silnika pompy. Uszczelnienia mecizaei niezatiene od kierunku obrotéw, z powierzchniami
slizgowymi z weglika krzemu gwarantgge wysolg trwatasé i niezawodné¢ eksploatacyjy. Przedniej tarczy nie
reguluje s¢, wirnik na wlocie jest uszczelniany na powierzchwm@lcowej a nie na czolowej, pieienie bigne g
wykonane z ZbCr32. Wolny przelot — 80 mm.

Pompa posiada silniki z wewtmznym uktadem chtodzenia IP68 z aliavoscig pracy niezatapialne;.
Zasada dziatania wewtriznego ukfadu chtodzenia:
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» chtodzenie silnika odbywaespoprzez wewgirzny uktad chtodzenia, ktory odbiera ciepto odpusu silnika i
przekazuje je do pompowanej cieczy poprasarg rozgraniczajca silnik i pomg

e chlodziwem w uktadzie jest mieszanina glikolu z wodo powoduje,ze mae on pracowa w niskich
temperaturach.

e ruch cieczy w uktadzie wewitrznym wymusza osiowy wirnik o niskiej energochtoéari

» uklad wewnrtrzny jest catkowicie odseparowany od pompowanggpmpomp cieczy, co powodujee jest on
odporny na zarastanie, tak jak ma to miejsce wdadh chtodzonych pompowanym medium nigiekami
komunalnymi.

» w ukiadzie chiodzenia panuje niskiesrienia, niezalene od parametrow pompy, co zmniejsza ryzyko
rozszczelnienia uktadu.

g) Szafa zabezpieczajco — sterupca

Sterowanie:

Szafa sterownicza z tworzywa sztucznego o stopohramy IP 65 z podwdjnymi drzwiami oraz postumentem
realizugca naprzemiergprac pomp w przepompowriciekOw wraz z mgliwoscig pracy réwnolegtej.

Szafa oraz pompy zasilang mapkciem tréjfazowym 3 x 400 V.

Wyposaenie szafy spkgtowo umaliwia sterowanie oraz po wgraniu odpowiedniego gpamowania do modutu
komunikacyjnego monitorowanie obiektu poprzez koikatty SMS i/lub transmigjGPRS.

Sterowanie i komunikacja jest rozdzielona. Pozvtalaa nie ingerowanie w program sterowniczy osabdich w
celu whczenia obiektu do systemu monitoringu.

Szafa sterownicza od strony elektrycznej zapewalzezpieczenia wszelkich elementéw odbiorczych aagih z
rozdzielni.

Rozdzielnia od strony aparatury kontrolno pomiarot@konuje pomiaru wielkii elektrycznych niezftinych do
prawidtowej pracy i monitorowania obiektu.

Sygnalem sterggym dla przepompowni jest sonda hydrostatyczna. rtypgadku awarii sterownika i/lub sondy
sterowanie przejmuyjptywaki sterowania awaryjnego. Ptywak alarmowyz@dewu) zadcza jedn pompg w celu
wypompowaniascieku. Ptywak suchobiegu wadza pomp. W trybie alarmowym zatza s¢ zawsze jedna pompa
(lewa). W przypadku awarii danej pompy r@stie przejczenie na drugsprawn pomg.

Dodatkowo:
Pomiar pgdu realizowany &dzie w sterowniku.

h) Brak karty SIM w szafie sterowniczej. Karta sim postronie klienta.

W celu zaprogramowania modutu GSM/GPRS aby wysyaiyunikaty SMS na konkretne numery telefonu fale
na etapie zaméwienia padbezwzgtdne dane:

- numery telefonéw przeznaczone do powiadamiania

- tresci smsOw wysytane na zdefiniowane numery

- nazw obiektu, jaka bdzie wywana w tréci smsa

- pin, jaki ma by ustawiony w urgzdzeniu GSM/GPRS.

i) Wyposazenie dodatkowe:

Uktad ttoczny :

» Rurochg ttoczny wewntrz komory ttoczni ze stali kwas. 1.4301DN150- 1 kp
» Zasuwa ngowa z ecznym koétkiem DN150 PN10 — 2 szt.,

» Kompensator gumowy DN150 PN 10 — 2 szt.,

» Podzespoty redukcyjne DN300 / 150 ze stali kwasooukj 1.4301 — 2 szt.,
Uktad naptywowy:

» Rurochg naptywowy DN 500 z rewizjze stali kwasoodpornej 1.4301 — 1 kpl.,
» Zasuwa ngowa DN 500 zgcznikiem RK DN 500 -1 kpl.,

—
~

Pozostale wyposzenie:

Wiaz lekki, ocieplany 1000x1000 ze stali kwasooaepi.4301 — 2 szt,
Drabina do poziomu pomostu roboczego L = 3500 mmstaie kwasood. 1.4301 — 1 szt.,
Drabina poniej pomostu roboczego L = 2900 mm ze stali kwasoodgd..4301 — 1 szt.,
Pomost roboczy ze stali kwasood. 1.4301 i kratyrtyswvowej TWS 0,5xDN5000 — 1 szt.,
Przeptywomierz DN150 PN10 z przetwornikiem w wetaplicowej — 1 szt.,
Oswietlenie 24V -2 kpl.,
Wentylacja:
0 Rura wywiewna modutu ttocziciekdw PE Dz200/PVC DN200 z kominkiem antyodorowyinkpl.,

VVVVVYY




Specyfikacje techniczne

32

0 Zbiornika betonowego — wentylacja nawiewna - ruvdCADN 200 z kominkiem PVC, wyposana
w wentylacg mechaniczg — 1 kpl.,
0 Zbiornika betonowego — wentylacja wywiewna - rulf&PDN 200 z kominkiem PVC — 1 kpl.,
» Pompa odwadniaga FZV.1.02-400V (bez ptywakdw) z sondami kondukétnycznymi wraz z instalagj
odwadniagcg DN50 — 1 kpl.,
» Grzejnik bryzgoszczelny — 1 szt.,
» Osuszacz powietrza — 1 szt.

Wytyczne dla branzy elektrycznej

Instalacje awietlenia komory pompowni

Projektuje s oswietlenie komory pompowni wykonane oprawami typulLE® minimalnym IP65. Oprawy w
wykonaniu chemoodpornym — warunek ten uznany zastea spetniony jeeli oprawa kdzie wykonana w caoi

z tworzywa sztucznego o odpogeona kwasy lub stali nierdzewnej, lub kombinacpudych materiatléw. Oprawy
pracowg& beda na napjciu 230VAC z transformatora bezpieaszeva. Zajczenia éwietlenia hcznikiem w
rozdzielnicy RE. Kable do opraw typu YK¥ 3x1,5mmz2. Kable porilzy oprawami a rozdzielrdidRE na trasach
kablowych ze stali nierdzewnej, oraz w kanaliz&ajplowe;.

Rozdzielnica elektryczna gtéwna RE

Projektuje s} rozdzielni¢ gtowmg 0,4kV oznaczom jako RE. Rozdzielnica w wykonaniu IP65. RozdzignRE
projektuje st w uktadzie sieciowym TN-S. Jako zabezpieczeniaamiw projektuje si wylaczniki samoczynne
zawierajce czlony termiczne i elektromagnetyczne, gozhiki bezpiecznikowe. Jako ochkordodatkovy
projektuje s¢ wytaczniki réznicowo-prdowe. System ochrony przeciwpgeaiowej jako samoczynne vggizenie
zasilania.

Na elewacji szafki RE umieszczonedh elementy sterownicze — przyciski i lampki dla eteania lokalnego.
Dodatkowo umieszczonyebizie przeicznik deblokady sucho biegu, dla utiwienia pracy w przypadku braku
cieczy w zbiorniku — dla celéw serwisowych. Zasidapodstawowe rozdzielnicy: jednostronne zgza kablowo-
pomiarowego poprzez szafkpomiarows oznaczona jako SZ. Zasilanie rezerwowe awaryjneagregatu
pradotworczego. Przetznik zasilania AGREGAT-SIE umieszczony na elewacji rozdzielnicy gtéwnej RE.
Przehcznik AGREGAT- SIE oraz giéwny wydcznik pndu zabudowany na drzwiach rozdzielnicy RE oraz
polaczone kablowo wewgirz szafy tak, aby zapewhimozliwos¢ otwarcia rozdzielnicy RE bez @inego jej
wytaczania. Rozdzielnicprojektuje st jako jednosekcyjn

Zasilanie z agregatu — rozdzielnica

Dla potrzeb zasilania awaryjnego projektuje sizdzielnie agregatu. Przgtzenie zasilania AGREGAT / S(E
dokonywane poprzez praeknik na elewacji rozdzielnicy RE.

Rozdzielnie przylgczeniovy dla agregatu AG1 natg zabudowa. Ze skrzynki nalgy

wyprowadzé kabel YKYzo 5x35 mm2 do rozdzielnicy gtéwnej RE. Nie nglestosowd pianki montaowej do
uszczelniania kabli. W skrzynce agregatu projeksiggrzehczniki

uniemaliwiajgce jednoczesne podanie nggd na wtyczkach oraz zaciskach. Ze skrzynki adregmlery
wyprowadzé ztacze kontrolne celem uziemienia agregatu.

Instalacje uziomowe

Projektuje s; uziemienie otokowe w postaci bednarki ocynkowdredn 30x4, ktéy nalery

utozy¢ na gtbokasci 0,6m dookota przepompowni 1m édan. Bednarka zakopana wprost w gruncie. Wszystkie
polaczenie w gruncie wykonane powinnydjgko spawane, Zamiejsce spawu

zabezpieczone przed korezprzy pomocy témy Denso lub mas bitumiczna. Instalacja uziomupowinna ¢by
polaczona z pozostatymi instalacjami w ngmtjacych punktach:

1. Ze skrzynk agregatu AG1 przez gdze kontrolne celem uziemienia agregatuacZé kontrolne w postaci
skrzyneczki gruntowej.

2. Z punktem PE rozdzielnicy RE. RBotenie wykonane bednarka FeZn 30x4 przezzgt kontrolne w postaci
skrzyneczki gruntowej.

Instalacje wyréwnawcze

Dla obiektu projektuje giinstalacje wyréwnawcze w obiektach technicznychkakhorze

pompowni wszystkie ruroggi, przylicza kotnierzowe, drabinki, pomosty najepolaczy¢ z punktem uziemionym
w rozdzielnicy RE za pomadinki LgY z/zi 4mm2. W rozdzielnicy RE natg zabudowa ptaskownik miedziany
30x5mm do ktérego natg podpih¢ polgczenia wyrbwnawcze z komory pompowni. Ptaskownilenmc i polaczy¢
z projektowan instalacy uziemiajica dla catego obiektu. Wymagana rezystancja uzie@iBuoik5Q.

Instalacje gniazd wtykowych 24VAC (SELV)

Dla obiektu projektuje si instalaci SELV (ang. SeparatedorSafety Extra-LowVoltage)estjto napicie
wystepujace w obwodzie bez uziemienia roboczego, zasilangrir@dia napgcia bezpiecznego — transformatora
bezpieczéstwa 230/24V. Instalacja SELV obejmuje gniazda SEI(RAVAC) na szafce przy pompowni.
Transformator umieszczony w rozdzielnicy RE. Gn@ad wykonaniu tablicowym umieszczone na drzwiach
wewretrznych rozdzielnicy RE. Gniazdo dedykowane dlaiodiw 24V. Kolor obudowy fioletowy, a konstrukcja
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uniemaliwiajgca wycie standardowych wtyczek na 230VAC. Wraz z grnéazdhaley dostarczy co najmniej
dwie odpowiednie wtyczki do zarobienia na przewddackablach urzdzex przendnych (lampy przerime
remontowe).

Trasy kablowe ziemne (rury ostonowe)

Trasy kablowe na odcinkach prostych aglaykona rurami PCV elastycznymi érednicy

110mm i rurami elastycznymidednicy 75 i 50mm. Przewidujecshastpujace rury tras

kablowych:

a) Rura trasy kablowej przdza energetycznego @ednicy 75mm. Rura karbowana (elastyczna) w kolorze
niebieskim. Rura od gtza kablowego do szafki SZ.

b) Ruroblok trasy kablowej portdzy rozdzielnig RE oraz szatkautomatyki SA a komgrpompowni. Dwie rury
karbowane (elastyczne typu DVK)soednicy 110mm w kolorze niebieskim. Jedna ruraldibli elektrycznych
druga dla kabli automatyki orazwietlenia komory.

¢) Rura trasy kablowej do bramy wjazdowej. Rurebkarana (elastyczna) w kolorze niebieskirfrednicy 75mm.
Rura od rozdzielnicy RE do docelowej skrzynki efggrnej bramy (obecnie poza zakresem).

Dla kabli gwietlenia zewrtrznego nie przewiduje srur ostonowych. Zakiczenia rur ostonowych zabezpieézy
mag uszczelniajca. Rury ostonowe z kablami ukilaglav ziemi w wykopach kablowych o gdokasci 0,7 m i
szerokdciach 0,2 m, na 10 cm warstwie podsypki z piaskabl& przykr¢ 10 cm warsty piasku i 15 cm warstyv
gruntu rodzimego bez gruzu i kamieni, a ppste przykry folig koloru niebieskiego, zasypaPrzy zblieniach i
skrzyzowaniach z projektowanymi instalacjami podziemnyathowé minimalne odlegtéci wzajemne poziome i
pionowe, zgodnie z wymaganiami normy N-SEP-E-004.

Trasy kablowe w komorze pompowni

Trasy w komorze pompowni (ttoczni) w postaci kokyl@blowych ze stali nierdzewnej lub

tworzywa sztucznego. Korytka o szeré&iominimum 50mm i wysok&i minimum 42mm

mocowane ddcian na uchwytach zestali nierdzewnej lub tworzyeaicznego oraz przekwonescian pompowni
kotkami ze stali nierdzewnej lub tworzywa sztucamedlalery stosowd osobne korytka dla potrzeb instalacji
AKPIiA i elektrycznych zachowsf min odlegtéé 5cm.

Przewiduje si nastpujace trasy kablowe:

a) Elektryczne w komorze pompowni o dhigiookoto 15m.

b) Automatyki w komorze pompowni o diugn okoto 15m.

Wszystkie kable powinny ktyopisane zgodnie ze strukiumznaczé w projekcie. Dodatkowo

powinny zawieréa nr obwodu (nr kabla), typ i przekrdj kabla, rokdlowy oraz informacije o

kierunku.

Korytka kablowe powinny bypolczone ze sappolczeniami wyréwnawczymi w postaci

przewodéw LGy 4mm2 (dla korytek ze stali). Przewdth naley doprowadzi od pierwszego i ostatniego
segmentu korytek do bednarki systemwpni wyréwnawczych.

Instalacje zasilania pomp

Zasilanie pomp gtéwnych oraz odwodnieniowej odb§vex bedzie poprzez uktady stycznikowe sterowane z
cyfrowych zabezpiecze silnikow. Projektuje g moduly przektadnikow pdowych wykonanych do techniki
przetykania z pomiarem napia. Komunikacja modutéw zabezpiedzsilnikdw ze sterownikiem odbywasie
bedzie w standardzie Profibus DP. Kable z rozdzigifRE naley wyprowadzé kanalizacy kablows do komory
pompowni. Pompa odwodnieniowa zasilaraie poprzez gniazdo 1-fazowe zamontowane nad pokgble do
pomp gtéwnych naley wprowadzé bezpdrednio do puszek przydzeniowych pomp (pompy suche).

Instalacje zasilania wentylacji ttoczni

Zasilanie wentylatora tloczni (0 mocy okoto 50W)bgdiac sic bedzie poprzez uktady stycznikowe sterowane ze
sterownika PLC lubecznie.

Kable z rozdzielnicy RE natg wyprowadzt kanalizacy kablows do komory pompowni i dalej do wentylatora po
trasach kablowych. Wentylator typu Venture IndestrTH-500/160 230V.

Ochrona przepiciowa

Wyznacza si strek ochrony przegiciowej kategorii 11l dla obiektu szafek sterownichyi

zasilapcych RE oraz SA. Strefy otaczeg to:

[ strefa LPZ/OA narzona na bezpwednie wytadowania atmosferyczne

Ochrona przegtiowa realizowanadulzie jako strefowa trojstopniowa. Ze wedl na wielkd¢ obiektu projektuje

sie uproszczog ochror. Zrodia przepi¢ dla obiektu to:

1. Instalacja zasilaga

2. Instalacja fwietlenia z latarniami

Strefa chroniona to: Obudowa murowana (klinkierowayaflg elektryczna RE oraz szafk

automatyki SA. Strefy otaczgje to z4cze kablowe wraz z liniami kablowymi.

Zabezpieczenie przegiowe stanows:

e Ochronniki typu PowerPro B+C+D do pracy w kategdhiavytrzymatdci udarowej I+l1+111 wg PN-IEC 61643-
1 / PN-EN 61643-11 umieszczony w rozdzielnicy REegr wyhcznikiem gtéwnym. Urzdzenie zapewnia:




Specyfikacje techniczne

34

napkciowy poziom ochrony pownej 1000V, umaliwia zabezpieczenie przed golami piorunowymi o
wartasciach do 25 kA (10/350ms) rownych iekszych ni 35 A.

e Tory antenowe powinny ldywykonane przewodem antenowym ANDREW CNT400 lub mowaznym ze
ztgczami typuSMA, przed urgdzeniami transmisyjnym musi byainstalowany ochronnik typ$-B50LN-C2
firmy PolyPhaser lub réwnoway. Kable antenowe powinny by uziemione przed ochronnikami
przepieciowymi kabla antenowego umieszczonym w szafie automatyki SA.

» Projektuje s} separagj kabli i przewodéw z naptiem 24VDC oraz okablowania 400/230VAC. Separacja
dotyczy poszycia wewittrznego szafek, oraz okablowania zetwmnego. Korytka kablowe na plycie
montaowej powinny by oddzielnie dla przewodoéw o mdych napgciach znamionowych. Podobnie rury
ostonowe kanalizacji kablowej powinny byddzielnie utaone dla kabli o ranych nap¢ciach roboczych.
Okablowanie wewsgtrz komory pompowni powinno ldyprowadzone na drabince kablowej z rozdzielonymi
kanatami, lub stalowlistwg rozdzielajca.

Wymagania dotyagce parametrow izolacji kabli
» Kable zasilajce oraz sygnalizacyjne i sterownicze o gajpi znamionowym izolacji Ui=600/1000V
* Przewody nagiciu znamionowym izolacji Ui=450/750V

k) Czes¢ konstrukcyjna — zbiornik zelbetowy g5000mm

Zelbetowy zbiornik grednicy wewstrznej 5,00m i wysoksi wewrgtrznej 7,29 m. Zbiornik wykonywanyetzie
technilg zapuszczan Konstrukcg zbiornika zaprojektowano z betonu klasy C30/3Ayvadoszczelnéci W8 i
mrozoodpornéci F150. Dotyczy to ptaszcza studni, piyty przekaysgej oraz plyty dennej. Korek betonowy
zaprojektowano z betonu klasy C20/25. Zbrojenie skaukcji stay zebrowan klasy A-IIIN B500SP. Klasy
ekspozycji XC4, XD2, XF3, XALl.

Poziom terenu projektowanego 176,80 m npm,

Lustro wody gruntowej na ¢dnej 174,30 m npm,

Dno zbiornika na poziomie 169,41 m npm,

Gora piyty stropowej na poziomie 177,10 m npm.

« Sciany zbiornika
Przed przysipieniem do zbrojeniécian zbiornika naley wykona stalowy né.
Sciany wykonywane &g w trzech etapach:
Czgé¢ nazowa -$ciana grubéci 45 cm i wysokéci 2,0 m zbrojona podwdjrsiathg.
Srednica petéw pionowych @ 12 A-llIN co 12 cm obustronnie.
Srednica pgtéw poziomych @ 10 A-IlIN co 11 cm obustronnie.
Cze$¢ gornasciany wykonywana ¢dzie w dwdch etapach, przerwa robocza po wykonad@ucm.
Sciana grubéci 40 cm i wysokeéci 6,69 m zbrojona podwdjrsiatka.
Srednica petéw pionowych @ 12 A-llIN co 12 cm obustronnie.
Srednica petéw poziomych g 10 A-llIN co 13 cm obustronnie.
Otuling zbrojenia elementdw prayp o grubdci 5 cm. Dla klasy ekspozycji XD2,=3,5 cm.
L gczenie na zaklad giow ze stalzebrowanej na diugei min. 60 cm. Zicza petdw poziomych powinny by
przesunjte wzgkdem siebie w pionie o podwajmltugas¢ zaktadu. W tym samym przekroju poprzecznynynzo
taczy¢ co 8-my pet poziomy.
W celu zapewnienia szczekw na styku poszczegolnych segmentéw przewidzianigszczenie blachy
bitumizowanej np. PENTAFLEX KB167 (JORDAHL-PFEIFER)p produktu rownowanego.
Sciare z zewntrz nalery izolowa: trojwarstwows powtoka z dyspersji asfaltowo- gumowej.
Otwory wcianie pod ruroggi mog zost@ wywiercone po wykonaniu zbiornika, uszczelniangtechami
uszczelnigcymi lub wbetonowanymi prz&iami szczelnymi typowymi dla danej rury.

» Technologia zapuszczania studni — roboty ziemne
Zbiornik zostanie zagbiony do projektowanego poziomu posadowienia beazrdazndci wykonywania wykopu
otwartego. Zbiornik opuszczaegpod wlkasnym eizarem podczas réwnoczesnego wybierania gruntu spzalirze
srodka zbiornika.
Podczas opuszczania najepametac o utrzymywaniu lustra wody wewtrz zbiornika na identycznym poziomie
jak poziom wody gruntowe;.

» Korek betonowy
Po opuszczeniu zbiornika na projektowatebokas¢ nalezy wykonat, betonowaniem podwodnym, korek
betonowy o grubgi 1,0 m z betonu klasy C20/25. Po uzyskaniu Ogjeitowanej wytrzymaki betonu korka,
mozna przysipi¢ do odpompowania wody z winza studni. W przypadku wygtienia nieszczelrigi w korku
betonowym, przed wykonaniem ptyty dennej aglaszczelni beton przy pomocy zapraw wodoszczelnych,
iniekcji lub wykona warstwe filtracyjnag z odwodnieniem na czas wykonywania ptyty dennej.

* Plyta denna
Zaprojektowano ptyt denny zbiornika grubéci 30 cm osrednicy zewntrznej 5.3 m z betonu konstrukcyjnego
C30/37 o wodoszczeldoi W8 i mrozoodpornéci F150. Zbrojenie gorne siatka zefliw @12 A-IlIN o oczkach 9
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cm x 9 cm, zbrojenie dolne siatka ztow 212 A-IlIN 0 oczkach 19 cm x 19 cm. Otuleniagbnia betonem
wynosi 5 cm.

Miejsce styku ptyty dennej Zeianami naley uszczelnd przy pomocy wkiadki gczniepce;j.

Na ptycie dennej wykoriawylewke betonowy z dotkiem odwodnieniowym.

Préke szczelnéci zbiornika przeprowadgéina infiltracg wody gruntowej do zbiornika zgodnie z narPN-B-
10702 ,Wodocigi i kanalizacja — Zbiorniki - Wymagania i badapiay odbiorze.

* Plyta stropowa
Zaprojektowano ptyt stropowy prefabrykowan wykonywar na placu budowy lub w zakladzie produkcji
prefabrykatow. Ptyta gruBoi 25 cm o érednicy zewmtrznej 5.8 m z betonu konstrukcyjnego C30/37 o
wodoszczelnéci W8 i mrozoodpornéi F150. Zbrojenie gérne siatka zefi'w @12 A-IlIN o oczkach 25 cm x 25
cm, zbrojenie dolne siatka zgpdw 812 A-IlIN 0 oczkach 11 cm x 11 cm. Otuleniagbnia betonem wynosi 4 cm.
Dodatkowe dozbrojenie giami promieniowymi i obwodowymi skraju pityty orazzy otworach wg rysunku. W
ptycie stropowej zamontowekotwy transportowe. Lokalizacja, parametry i dagbnie wg wytycznych dostawcy
kotw.
Montaz ptyty stropowej wykon& na zapraw cementow niekurczliwvg np. CERESIT CR65 lub produkt
réwnowany.

c) Siet kanalizacji sanitarnej

Budowa odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej maazad przejczenia istniejcych kolektoréw kanalizacyjnych do
projektowanej ttoczniciekéw i wyhczenie z eksploatacji istnigiej przepompowni mokrej. Zaprojektowanocsie
kanalizacji sanitarnej w systemie grawitacyjno-thogm. Si€ grawitacyjy zaprojektowano z rur PVC-U
2500x16,2mm SN12 Lite, 315x10,2mm SN12 Lite.

Rurochgi ttoczne zaprojektowano z rur dwuwarstwowych PE#315x18,7mm SDR17.

Do montau rur PE zastosowaury dwuwarstwowe monolityczne wykonane w éatacz PE100 o podwszonej
odporngci na propagagj peknie¢ oraz odporn€ci na korozg napezeniows. Konstrukcjarury dwuwarstwowych
sktada s} z dwoch warstw, warstwy wewtznej, podstawowej wyttaczanej z polietylenu klaB§100 oraz
warstwy zewgtrznej, stanowdcej ok. 10% grubii $cianki rury, ktéra rownig wyttaczana jest z polietylenu klasy
PE100. Obie warstwyasze sol polaczone molekularnie przez wspétwyttaczanie przenieodap si¢ oddzielt
mechanicznie.

Uzbrojenie sieci kanalizacji sanitarnej stanowtctoia w zbiornikuzelbetowym @5000mm oraz studnie rewizyjne
betonowe 2000mm i 1200mm.

taczenie rur PVC-U w systemie kielich-bosy konieg/rnatomiast rur PE za pompzgrzewu doczotowego.

Projektowane kanaly nalg umiejscowé zgodnie z lokalizagj przedstawiom na projekcie zagospodarowania
terenu oraz ukladaze spadkiem i na ¢dnych podanych na profilach podhych.

W pierwszej kolejnéci naleey wytyczy trag kanalizacji przez uprawnionego geade?V nas¢pnej kolejndci
nalezy wykona& probne przekopy celem sprawdzenia stanu faktycZokflizacji istniejcego uzbrojenia
podziemnego.

Humus z goérnej warstwy gruntu najesktadowa& osobno i wykorzystago do rekultywacji terenu po wykopach.
Urobek z wykopu przewidziano do wywenia w miejsce sktadowania wskazane przez inwes@zg¢ urobku
przewidziano réwnie na odklad. Nadmiar ziemi z wykopow wywéziv miejsce sktadowania wskazane przez
Inwestora.

Rurocihggi w wykopie otwartym uktadabezpdrednio na gruncie rodzimym w przypadku pagicspetniajcego
kategoré gruntu G1, w przeciwnym razie rurggi uklada& na podsypce piaskowej gr. 15cm. Wakil
zagszczenia podsypki Is=1,0 Proctora. Obsyplirochgu wykona z piasku na wysokd 30cm nad rurogg z
zag:szczeniem Is=1,0 Proctora. Zasyplirocggu wykonywa z piasku z jednoczesnym zagczeniem warstwami
ca 20,0cm Is=1,0Proctora. Grurityty do podsypki, obsypki i zasypki w pasach drogolwynusi spetniakategore
gruntu G1.

Studnie montuje sibezpdrednio na gruncie rodzimym w przypadku podtepetniajcego kategoei gruntu G1, w
przeciwnym razie ruroggi uktada& na podsypce piaskowej gr. 15cm. Obsyskudni w promieniu min. 30cm
nalezy wykona zag;szczonym piaskiem. Wskaik zag:szczenia 1,0 Proctora.

Zakonczenie studni 1000mm i ©1200mm wiazapeliwnymi g600mm, spoczywggymi na piegcieniach
odcizajacych zelbetowych. Na studniach stosawetazy zeliwne typu cgzkiego klasy D400 z wypetieniem
betonowym z zgodnie z PN-EN124:2000.

Wielkos¢ otworéw wtazowych powinna léyzgodna z przepisami bezpiefigbva i spetnid@ wymagania norm PB-
B-10729:1999 i PN-EN 476:2001.

Zaprojektowane studnie urroviajg prowadzenie prac kontrolnych i eksploatacyjnyckamatach sanitarnych bez
uzycia sprztu specjalistycznego, jak rowiigwarantuy szczelné¢ na eksfiltrags i infiltracje.

Poziom wod gruntowych jest zmienny i zalg od pory roku. W przypadku gdyby poziom wéd gawgch okazat
sie wyzszy niz wynika to z przeprowadzanych badalecyzg o zastosowaniu zabezpieczenia przed wyporem
nalezy podp¢ w trakcie prowadzenia robét budowlano — maataych.
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Materiaty i wyroby budowlane przeznaczone do wmuasatoia musz by¢ oznakowane znakiem CE i B i posiada
deklaracje wiciwosci uzytkowych lub krajowe deklaracje wdeiwosci uzytkowych.

Przed zasypaniem rurggu naley wykona proke szczelnéci zgodnie z normp PN-EN 1610:2015-10 i
inwentaryzagj geodezyjy.

Podczas rob6t ziemnych najeprzestrzega PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte giaewodoéw
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykoiad, oraz warunkéw zawartych w Rozpedzeniu
Min. Infrastruktury (Dz.U.Nr.47 z dn.06.02.2003m) sprawie BHP podczas wykonywania rob6t budowlanych
Wykopy oznakowé zapewniaic widocznd¢ oznakowa w dziei i w nocy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikaggodne z Dokumentagjrechniczig oraz
ST - 00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5.Wymagania dotyegze robot

1.5.1. Ogdélne wymagania dotyce Robét

2.

4.1.

4.2,

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jékarykonania Rob6t oraz za ich zgodéa Dokumentagy
Projektows, Techniczg Specyfikacy i Poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST - 00.00. ,Wymagania Ogélne”.

MATERIALY

Wszystkie ayte do budowy materiaty lub wyroby przeznaczoneasoontowania musgby¢ oznakowane znakiem
CE lub B i posiadadeklaraat wiasciwosci uzytkowych lub krajovg deklarac wiasciwosci uzytkowych. Materiaty
stosowane do budowy powinny spetnigymagania norm. Materialy stosowane do wykonaalzt powinny by
zgodne z DokumentacjProjektovs, opisem technicznym i rysunkami. Ze walil na zachowanie jednorodiwed
systemu, w ramach zakresu gtego niniejszym projektem naig zastosowawyroby jednego producenta.

e rury z PVC-U SN12 lite kielichowe wg PN-EN 1401-929D
* rury PEHD100 wg PN-EN12201-2:2011

« tloczniasciekéw w zbiornikuzelbetowym C20/25
» studnie betonowe C35/45

e rury stalowe wg PN-EN JSO1127 : 1999

* armatura i ksztattki PVC

e armatura i ksztaittki PE

e papa lub folia

e beton B-15, B-20 (prefabrykaty),

« trawa,

e iinne —drobne materiaty pomocnicze.

Wymagania dotycice Materiatow j.w.:
Stosowane materialy, rury, itp. dyoznakowane znakiem CE lub B i posiaddeklarac wiasciwosci
uzytkowych lub krajowe deklaracje wéeiwosci uzytkowych.

SPRZET

Warunki ogdlne stosowania sptz podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogolne”.

Sprzt odpowiadajcy pod wzgédem typdw i ilégci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robo6
zaakceptowanym przezayniera.

TRANSPORT

Warunki ogélne transportu podano w ST - 00.00. ,Vsigania ogoine”

Samochody skrzyniowe i innérodki transportu - odpowiadgje pod wzgidem typdw i ilgci wymaganiom
zawartym w Projekcie organizacji Robét zaakceptowaprzez liiyniera.

Transport rur
Rury kanalizacyjne PE i PVC mady¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegzaje
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomegiuz srodka transportu.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewsoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzaEm pod
wptywem sit bezwtadnéei wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Transport studni i zbiornikéw kanalizacyjnych

Transport studni i zbiornikbw kanalizacyjnych poieim odbyw& sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnigmizez
zastosowanie przektadek, rozporéw i klinbw z dreygnamy lub innych odpowiednich materiatow.
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Podnoszenie i opuszczanie studni i zbiornikow haleykonywa& za pomog minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie obiektu.

Srodki transportu przeznaczone do kolowego przewppaiomego powinny hy wyposaone w uradzenia

zabezpieczagpe przed maiwoscig przesungcia sk studni oraz przed mibwoscig zachwiania réwnowagirodka

transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Ogo6lne warunki wykonania zgodne z ST - 00.00. ,Wgaraa ogolne”.

5.2 Wymagania szczegdtowe doiyee prowadzenia Robot

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.6.
5.2.6.1.

Przewody grawitacyjne

Rury z PCV i PE mazna uktadé przy temperaturze powietrza ofido 36 C.

Osie hczonych odcinkéw rur musza sie znajdéwaa jednej prostej, co nale uregulowa odpowiednimi
podktadami pod odcinkiem wciskowym. Rury z PCV ngldaczy¢ za pomog kielichowych podczen
wciskowych uszczelnionych specjalnie wyprofilowanymerscieniem gumowym. Uszczelnienie polegs na
indywidualnym formowaniu kielicha kdej rury wokot uszczelki. Przed wykonaniem qguzienia kielichowego
wciskowego naley zukosowa bose kace rur pod katem £5Do wciskania bosego koa rury tywaé nalezy
wciskarek. Potwierdzenie prawidtowego wykonanialappenie powinno hy osagnicte przez czoto kielicha
granicy wcisku oraz wspotosiowa taczonych elementow.

Pokczenia rur PE wykonywapoprzez zgrzewanie doczotowe.

Przed zakfczeniem dnia roboczegody przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce utazonego
kanatu przed zamuleniem.

Przewody cinieniowe

Rurocig powinien by utozony na podtau z gruntu rodzimego, aby opiera sia nim wzdta catej dlugdéci co
najmniej na ¥4 swego obwodu, symetrycznie do swasi Poszczegdlne odcinki rur powinny ¢by
unieruchomione przez obsypanie piaskiendrpdku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita
potozenia do czasu wykonania uszczelnienigzy. Przed zakiczeniem dnia roboczegady przed zejciem z
budowy naley zabezpieczy konce utazonego rurogigu przed zamuleniem.

Polczenia rur PE wykonywapoprzez zgrzewanie doczotowe. Przed hakeniem dnia roboczegady. przed
zejsciem z budowy naley zabezpieczykonce utazonego kanatu przed zamuleniem.

Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych aglprzestrzeganastpujacych zasad:
» studzienki nalegy wykonywa: na uprzednio wykonanej podsypce piaskowej gr. 15cm
* obsypk studni naley wykona z promieniu min. 30cm zagzczonym piaskiem
« we wszystkich studzienkach zamontéwpéerscienie odcizajagce.
Nie nalery posadawia studzienek betonowych na gruncie nasypowym. Gnastypowy nalgy wybra i
uzupeint brakupca iloas¢ ,chudym betonem”.
Przegcia przezciany w istniegcych studniach kanalizacyjnych wyka@nako szczelne poprzez osadzenie tulei.

Ttocznia
Tlocznie sieciowe naly wykona zgodnie z Warunkami Wykonania | Odbioru Rob6t Butbmych oraz
wedtug zalece producenta.

Uzbrojenie rurogigdw
Na rurocjgach grawitacyjnych kanalizacji sanitarnej uzbraestanowa studnie betonowe.

Proba szczelni

Kanalizacja sanitarna

Przed zasypaniem wykopéw najewykona& proky szczelnéci kanalizacji na eksfiltragj przy okrélonym
cisnieniu wody wewntrz przewodu, odcinkami do 50 m pamity studzienkami rewizyjnymi. Studzienki
umazliwiajgce zefcie na poziom kanaldw i zamkwaie ich tymczasowymi zamkggiami (korki), lub
pneumatycznymi (worki), dla napetnienia przewodudavd dokonania proby szczelgg. Ztacza kielichowe
zaréwno na rurach jak i pgzeniach ze studzienkami winnydgdkryte. Wszystkie otwory badanego odcinka i
inne ksztattki z otworami mugdy¢ na okres proby zakorkowane i zabezpieczone powparc

Studzienki podlegajprébie hcznie z catym badanym ruragiem. Urzdzenia do zamykania (na okres préby)
badanych kanatéw musby¢ wyposaone w kr@ce z zaworami dla :

- odprowadzenia wody

- opr&nienia rurocigu z wody po prébie

- odpowietrzenia

- przylczenia urzdzenia pomiarowego.

Wodg do przewodu kanalizacyjnego podlegsgo préobie naley doprowadzt grawitacyjne, odpowietrzenie
dokonuje si przez jego najwyszy punkt. Czas napetnienie przewodu nie powinignkibdtszy od 1 godziny,

dla spokojnego napetnienia i odpowietrzenia przewod
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5.2.6.2. Wodocig

Badanie szczeldoi nalery wykona zgodnie z PN-81/B-10725, zachowwijskrajr ostraznosé. Proste odcinki
rurocihgu powinny by przysypane z zagzczeniem, a proba e st odby najwczéniej w 48 godz. po
zasypaniu. tuki, trojniki i zamontowana armaturaszai by odkryte podczas proby. Badanigrieniowe
powinno zosté wykonane dla poszczegélnych odcinkéw, niezshych nk 300m. Badanie przeprowadza

temp. nie niszej nk +1° C a max. temperatura wodggi nie mae by wyzsza nk 20° C. Rurocig naley

odpowietrzy¢. Po zak@éczeniu proby, énienie zmniejszanalezy powoli.

6. KONTROLA JAKO SCI
6.1. Ogdlne wymagania

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w Technicznej Specyfikacji TS- 00.00. MAgania Ogoélne”.
6.2. Kontrola i badanie w trakcie Rob6t i odbioru

Przedmiotem kontroli jakmiowe] lkedzie zgodné wykonanych robét i iytych Materiatow
z Dokumentagj Projektows, Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniamiyniera.
W ramach kontroli jakei nalezy:

podd& rurocigi probie na szczelsoé,

sprawdzé usytuowanie armatury, wdzea,

sprawdzé¢ zgodnd¢ z Dokumentagj Projektovs,

sprawdzé podparcia, podwieszenia armatury, ruggéiw,

sprawdzé prawidtowa¢ wiercenia otworéw i wykonania preéjprzez przeszkody,
sprawdzé szczelné¢ instalacji,

sprawdzé szczelné¢ zamykania zasuw,

sprawdzé prawidtowad¢ zamontowania rur ochronnych

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Technicznegikacji TS-.00.00. ,Wymagania ogolne”.

7.2.Jednostki obmiaru

Jednostl obmiaru jest:

mb: utozenie kanatu, ruroeigu, rur ochronnych, przewiertowych, demanta istnieycej sieci,
zabezpieczeniizlem, oznakowanie ruraggow cknieniowych tamg PE

szt., kpl.:dla zainstalowanego wypasmia, ksztaltek,

m3: podicza betonowe, wywozu gruzu, bloki oporowe,

mz; deskowania, izolacje,

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0g06lne zasady odbioru Roba6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w Techniczneggiikacji ST- 00.00. ,Wymagania ogdine”.

8.2 Warunki szczegbétowe odbioru robét

Odbidr techniczny nagpuje po zakaczeniu montau rurocagow i przeprowadzeniu baflgak w pkt.6.1.

Do odbioru nalgy wykona inspekcg CCTV kanatdéw specjalistycznym sptem zgodnie z norgnPN EN 13508-2
wraz z oceg stanu technicznego, petdokumentag zdjeciowo-filmows i pomiarem spadkéw.

Po wykonaniu inspekcji Inwestor otrzymuje:

plyte CD oraz DVD z nagraninspekcj, dokladnym opisem odcinkéw, wskazaniem spadkowiloych,
odlegtaici oraz daty i godziny wykonania.

wykres poziomy ruroggu

raport wraz z precyzyjnym umiejscowieniem wszelkietag i usterek,

ocere stanu technicznego rurggu wraz ze wskazaniem metod ewentualnej naprawy.

Nalezy sprawdzt:

zgodnd¢ wykonania z DokumentagcProjektovwy i zapisami w Dzienniku Budowy,

uzycie wtasciwych Materiatlow oraz dokumenty dotyee jakdci tych materiatow,

prawidtowa¢ zamontowania i dziatania armatury,

prawidtowas¢ wykonania rurocigéw i ich pohczen, przewiertow,

prawidtowas¢ wykonania izolacji,

szczelnéé przewodow.

W trakcie odbioru nalgy:

sprawdzé zgodnd¢ wymaga projektowych przy uwzghnieniu wprowadzonych zmian, ze stanem
faktycznym wynikagcym z wpis6w do Dziennika Budowy, oraz Pomiarévadé,

sprawdzé naniesienia zmian projektowych do dokumentacji poymawczej,

sprawdzté w Dzienniku Budowy realizagjwpiséw dotyczcych Robot,
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» dokon& szczegotowych ogtizin.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogbine wymagania
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogolne”.

9.2. Platnasci
Ptatndgci beda dokonywane na podstawie obmiaru Rob6t zgodniet.Z 2kniniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt.1.3.niniejszej ST.

Ceny wykonania rob6t obejmujodpowiednio:
. roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,
e sporgdzanie niezbdnych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych, maowa/ch lub opracowa
e wywoz i utylizacg sciekdw,
e zakup i dostarczenie Materiatéw do miejsca ich vdwania,
« wykonanie robét olgtych specyfikagj
« wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
. pomiary i badania laboratoryjne ,
. uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty keda wykonywane w bezpieczny sposddmisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub odpowiedhim
normami Krajow UE.

10.1. Normy

PN-81/B-10725 Wodagii. Przewody zewarzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty natdnie na ginienie nominalne 1 MPa.

PN-86/B-09700 Bloki oporowe.

PN-85/H-74306 Armatura i ruroggi. Wymiary pajczeniowe kotnierzy nastiienie nominalne do 1 MPa.

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizgcyi

PN-EN 752-1:2000 Zewtrzne systemy kanalizacyjne. Boa ogoine i definicje

PN-EN 752-2:2000 Zewtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe z tworzyw szthczfadziemne bezcdieniowe systemy przewodowe z

niezmgkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniani&kanalizacji. Czs¢ 1: Wymagania
dotyczce rur, ksztaltek i systemu

PN-ENV1401-3:2002(V) Systemy przewoddéw rurowych zzymorsztucznych do podziemnej bgdeniowej kanalizacii
deszczowej iciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-Qsé¢ 3: Zalecenia dotyexe
wykonania instalacji

PN-EN 12201-2:2012 Systemy przewodéw rurowych z twazyeznych do przesytania wody oraz daieniowej kanalizacji
deszczowej i sanitarnej — Polietylen (PE) -e££2 Rury

PN-EN 124:2000 Zwikzenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do maehei dla ruchu pieszego
i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znalue, sterowanie jalscig

EN 13101:2005 Stopnieliwne do studzienek kontrolnych

PN-B 10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizagyjn

PN-EN 476:2001 Wymagania ogélne dopgezelementdéw stosowanych w systemach kanalizacji gaviej

PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomeréw. Wyniagaateriatowe dotyexe uszczelek@zy rur wodogigowych i
odwadniagcych. Ces¢ 1: Guma

PN-EN 681-2:2002 Uszczelnienia z elastomeréw. Wyniagaateriatowe dotyexe uszczelek@zy rur wodogigowych i

odwadniagcych. Ces¢ 2: Elastomery termoplastyczne.

PN-EN 13476-3+A1:2009 Systemy przewod6w rurowych zymosztucznych do podziemnego ammiowego odwadniania i
kanalizacji — Systemy przewodow rurowyditiankach strukturalnych z nieplastyfikowanego
Poli(chlorku winylu) (PVC-U), polipropyleny (PP) opietylenu (PE) — G&¢ 3: Specyfikacje rur i
ksztattek o gladkiej powierzchni wegtniznej i profilowanej powierzchni zewtnzne;.

PN-EN 12050-1:2002 Przepompowsioiekéw w budynkach i ich otoczeniu - Zasady budowagabia -- Ces¢ 1:
Przepompownigciekéw zawierajcych fekalia
PN-EN 12050-2:2002 Przepompowsioiekéw w budynkach i ich otoczeniu - Zasady budowagabia -- Ces¢ 2:

Przepompownigciekéw bez fekaliow.

10.2. Inne
- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Bddoo- Montaowych.-tom |l
.»Warunki techniczne wykonania i odbioru rugg®w z tworzyw sztucznych”,
- Instrukcja montzowa producenta rur i armatury.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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ROZBIORKA | ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyegce rozbiorki, wykonania i odbioru robét
drogowych zwazanych z odtworzenia nawierzchni na zadaniu w rdnm@macowania p.t.;Budowa tloczni
sciekbw wraz z zasilaniem eNN oraz budowa placu mangowego, odcinka sieci kanalizacji sanitarnej i
przebudowa odcinka sieci wodoaigowej".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t oljtych Specyfikagj Techniczn
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycarowadzenia rob6t rozbiérkowych wraz z odbudow
nawierzchni placu manewrowego, oraz prowadzeni&trdotycacych budowy placu manewrowego na trasie
rurociagOw oraz ttoczngciekdw zgodnie z DokumentadProjektows- opis techniczny i rysunki.

1.3.1. Roboty rozbiérkowe oraz odtworzeniowe nawierzchni:
a. rozbidrka i naprawa obrzgi kraweznikéw
b. rozebranie i odtworzenie nawierzchni z kostki betoej
C. rozebranie i odtworzenie nawierzchni ziemnej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej $Tzgodne z DokumentagcpProjektows i ST - 00.00- Wymagania
Ogdlne.

1.5. Wymagania dotyege robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz zgod&® z Dokumentag Projektova,
Specyfikacy Techniczi i Poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materiaty wyte do budowy powinny spetdavarunki okrélone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w
przypadku braku normy powinny odpowigdaarunkom technicznym wytworni lub innym umownym raakom.
Do wykonania robét drogowych nale stosowd, zgodnie z DokumentagjProjektows, opisem technicznym,
rysunkami i przedmiarem rob6t, materiaty:
e piasek na podsypki wg PN-B-11113:1996,

o tlucze,

» kostka betonowa gr. 8cm

» iinne drobne materialy pomocnicze

* materialy z odzysku: obrza, kravezniki
3. SPRZET

Og6lne wymagania dotygee stosowania spgii podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przyspujacy do wykonywania rob6t drogowych, powinien wykézse mozliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu:
e zagszczarki ptytowej z ostanz tworzywa sztucznego,
. ubijakédw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjhydo zagszczania w miejscach trudno dgstych,
»  ladowarki do zatadunku i transportu materiatow sgpkspychania i zwatowania,
. koparki,
»  spycharki,
. przewanych zbiornikow na wogl
*  samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeynow
. narzdzia brukarskie
e orazinny sprgt odpowiadajcy pod wzgédem typow i ildci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Robét zaakceptowanym przezyhiera.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST - 00.00.

Samochody skrzyniowe i inrieodki transportu-odpowiadgge pod wzgidem typow i ilgci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym pimeyniera.

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Uzyte érodki transportu muszby¢ sprawne technicznie. Transport powiniert, gk okr&lono w specyfikacji, bdz
inny, o ile zatwierdzony zostanie przezyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogdlne wymagania dotygee wykonania robét podano w ST - 00.00.

5.2. Wymagania szczegdlne
Wykonawca odwiezie i zity w miejscu przez niego wybranym i uprzednio uzgodym z Inzynierem wszystkie
materialy z rozbidrki. Koszty zwrane z utylizag materiatdbw pochodgych z rozbiérki zostanujete w cenach
jednostkowych rozbiérek nawierzchni drogowych.
Odtworzenie rozebranych nawierzchni gpspo wykonaniu przez Wykonaweobot sieciowych.

5.2.1. Roboty rozbiérkowe
Podbudowy, nawierzchnie z kostki betonowej rozléiemechanicznie lub¢czne. Materiat z rozbiérki natg
odrzuct na pobocze i utgy¢ w stosy lub pryzmy. Gruz wywié na wysypisko.

5.2.2. Profilowanie i zagszczanie podia

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i z@gczania podica dopiero po
zakaczeniu i odebraniu robét zg@ganych z monteem tloczni i kanatéw sanitarnych.
Zageszczanie naley wykonywa na etapie zasypywania wykopOw. Zagczanie naley kontrolowa wg normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88IB80 (metoda | lub Il). Wskaik zagszczania naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna wait@agszczania:

e gobrna warstwa o gruloi 20 cm 1,00 Is

. na gebokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych7a9
Profilowanie i zagszczanie naley wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych
z odtworzeniem nawierzchni. W wykonanym koryciezovayprofilowanym i zagszczonym podiau, nie mae sk
odbyw& ruch budowlany niezwzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchitoryta oraz
profilowanie wykonywa r¢cznie.
Przed przysipieniem do profilowania naty usura¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoaenZaleca
sie by rzzdne przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cnvege od projektowanych¢dnych podiaa.
Bezparednio po profilowaniu nafsy przystpi¢ do zagszczania podiea. Wilgotng¢ gruntu przy zagszczaniu nie
powinna réni¢ sie od wilgotndgci optymalnej o wgcej niz 20%. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie
nadmiernemu zawilgoceniu, przed prayséniem do ukladania podbudowy, naleodczeké do czasu jego
naturalnego osuszenia.

5.2.3. Podbudowa z kruszywa tamanego
Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej aby jej ostateczna grufgo
po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie moprzekracza
20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbroziozona w sposéb zapewnday oshgniecie
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Wilgotnd¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania
powinna odpowiadawilgotnosci optymalnej, okrdonej wg préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (rdatdl).
Materiat nadmiernie nawilgocony powinien zdstsuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldavilgotnosé
mieszanki kruszywa jest #5za od optymalnej o 20% jej waftd, mieszanka powinna byzwilzona okrélong
iloscig wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdijgetnos¢ mieszanki kruszywa jest vgza od
optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.
Podbudowa po wykonaniu a przed agaiem nagfpnej warstwy, powinna lyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
zobowhpzany naprawd wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten rucbszK napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe.

5.2.4. Nawierzchnie z kostki brukowej
Kostke brukowg ukfad& nalezy na uprzednio przygotowanej i wyréwnanej podsypozscielonej na
wyprofilowanym podtau. Kostki uktadé paletami z uzupetnieniem brzegéw lub pojedynczostKi naley ubi¢
ubijakiem gcznym lub zagszczarly. Zag;szczanie prowadiod krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka. Spoiny wypeldi mieszank cementowo-piaskoav z polewaniem powierzchni wad Nawierzchnie
oczysci¢ z nadmiaru piasku i sprawdzpadki poprzeczne i podioe oraz réwn& nawierzchni.

5.2.5. Krawezniki i obrzea betonowe
Pod krawzniki i tawy kraweznikowe naley wykona rowki poprzez gczne odspojenie gruntu, wyréwnanie dna i
scian wykopow oraz uformowanie poboczy poprzgzne odspojenie gruntu, wyréwnanie drigian wykopow
oraz uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganzgfilu.
Krawezniki ustawia& nalezy na podsypce piaskowo- cementowej i tawie betojonewy betonowe wykona
nalezy w deskowaniu, zecznym roZcieleniem, wyréwnaniem i ubiciem mieszanki betonpwezes¢ tawy
stanowicej opér wykona nalezy po ustawieniu kragznika. Lawy naley pielegnowa przez polewanie wad
Krawezniki nalezy ustawid@ i wyregulow& wedtug osi podanych punktéw wysdgk@owych. Spoiny wypemia
zaprawg cementowo-piaskoav
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Obrzeza betonowe ustawdanalery na podsypce piaskowej lub piaskowo- cementowe;.
Obrzeza betonowe nalgy ustawid i wyregulow& wedlug osi podanych punktéw wysakmwych. Spoiny
wypetniat piaskiem lub zapragvcementow. Zewretrznesciany obrzey zasypa ziemu, ktorg nalezy ubic.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdlne wymagania

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST- 00.00

6.2 Kontrola i badanie Robét i obmiaru

6.2.1.

6.2.2.

Przedmiotem kontroli jakwiowe] bzdzie zgodné& wykonania roboét i #ytych materialtdbw z Dokumentac]
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.

Podtae

Rownai¢ wyprofilowanego i zagszczonego podia naley mierzy¢ tata co 20m w kierunku podinym.
Nieréwndici nie mog przekracz&?2 cm.

Spadki poprzeczne nale mierzy tatg dt. 4 m i poziomnig. Odchytki spadkéw od przewidzianych w Projektem
powinny s¢ miesci¢ w granicach + 0,5%. @bokas¢ koryta i rzdne dna nie powinny eirédzni¢ od
projektowanych o +1cm i —2cm.

Wszystkie powierzchnie #higce sé od wymaganych powinny By naprawione przez spulchnienie
do gkbokadici co najmniej 10cm, wyréwnane i powtdrnie zsgrzone.

Podbudowa z tlucznia
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstativyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Badania w czasie robét:

- uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éyggodne z wymogami. Prébki nalepobieré w sposéb losowy, z rozionej
warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki powinny liyna biegaco przekazywane aynierowi.

- wilgotnas¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadélavilgotnosci optymalnej, okréonej wg préby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 (metoda Il), z toleranci10%, -20%.

Wilgotnos¢ nalery okreslac wg PN-B-06714-17.

- zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssiec az do osggniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wg BN-77/8931-12. w przypadku gdy przeprowadzdrddania jest
niemazliwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien
plytowych wg BN-64/8931-02 i wykonywanie rzadziej ni raz na 5 000 fiub wg zalecg Inzyniera.

Wymagania dotyaege cech geometrycznych podbudowy

- szeroke¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sic od projektowanej o wcej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach bez
kraweznikdw szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokai warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowej.

- rownas¢ podbudowy
Nierowndici podhwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrows tata lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4.0 metrow fat.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

- spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactvimoy by¢ zgodne z dokumentagcjprojektovs, z
tolerancy £+ 0,5%.

- rzedne wysoksciowe podbudowy
Réznice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢za
+1cm, -2 cm.
- grubosé podbudowy i ulepszonego patHo
Grubai¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o vecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%
- dla podbudowy pomocniczej.+10%, -15%.

- nasnasé podbudowy
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7.2.

9.2,

10.

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tabeli 4.
- ugiccie spezyste wg BN-64/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tabeli 4.

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST -00.00.MAfyania ogdine”.

Jednostki obmiaru
Jednostl obmiaru Rob6t jest:
m2; rozebrania nawierzchni, wenia nawierzchni wraz z warstwami konstrukcyjnyrkorytowaniem,
mb: ciecie istniejcych kravedzi asfaltu
m3: wywdz gruzu, nadmiaru ziemi
t: transport mieszanki mineralno-bitumicznej

ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST - 00.00

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyee ptatndgci
Ogodlne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogéine”

Ptatngci
Ptatndgci beda dokonywane zgodnie z obmiarem Rob6t z pkt.7.2j8mej ST.
Zakres Robot podany jest w pkt.1.3 niniejszej ST.

Cena jednostkowa 1 m2 rozbiorek i odbudowy nawigrizdrogowych obejmuje odpowiednio:
s prace pomiarowe,
*  wywoz i zlazenie gruzu z rozbiorki oraz nadmiaru gruntu w nuejsrybranym przez Wykonawae
uprzednio akceptowanym przezymiera,
. koszty utylizacji materiatdw pochoglzych z rozbiérek,
e odtworzenie nawierzchni drég i wykonanie utwardederenu przy przepompowniach
e zakup, dostarczenie i wbudowanie Materiatéw,
« wykonanie prac objych specyfikagj,
. prowadzenie nieztsinych pomiaréw i badalaboratoryjnych,
. uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.
Cena jednostkowa wykonania 1 m2 trawnika :
e prace przygotowawcze i pomiarowe ,
* przekopanie gleby z wyprofilowaniem ,
e rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z gagczeniem,
e wysianie mieszanek traw,
e podlanie wod,
e uwalowanie,
e pielegnacja,
e uporzdkowanie miejsca prowadzenia robat.

PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty keds wykonywane w bezpieczny sposdéigjsle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiedni
normami Krajow UE.

10.1Normy:

PN-B-4481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozngezzawartgci zanieczyszcee
obcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezgdadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezesztattu ziarna

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeagilgotnaici

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezeasikliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndez@nozoodpornfti metod
bezpdredniy

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartgci zanieczyszcee
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezeawartgci siarki metod
bromowy
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10.21nne

* Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaflarogi publiczne i ich usytuowanie, na podstawiérégo przyjmuje

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-11112
PN-B-32250
PN-S-06102
BN-84/6774-02

BN-64/8931-02

BN-64/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-90/B-14501
BN-87/6774-04

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaez@zpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaez@zpaduwelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezereralnasci w bebnie Los
Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanea¥aigrzchni drogowych

Materialy budowlane. Woda do betonipraa

Drogi samochodowe. Podbudowy z krusapilizowanych mechanicznie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamidamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczenie mamtikaztatcenia nawierzchni
podatnych i podia przez obeizenie plyt;

Drogi samochodowe. Pomiar roym@awierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiargdgiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu

Zaprawy budowlane zwykite

Piasek do betonéw i zapraw.

si¢ konstrukcje nawierzchni ggéw komunikacyjnych w zaimosci od kategorii ruchu.
» Katalog szczego6téw Drogowych
* ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét batimo-montaowych”
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Technicznej Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotyegce wykonania i odbioru zieleni na zadaniu
w ramach opracowania p.t,Budowa ttoczni $ciekbw wraz z zasilaniem eNN oraz budowa placu
manewrowego, odcinka sieci kanalizacji sanitarnej przebudowa odcinka sieci wodoaigowe;j”.

12. _Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifia
robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. _Zakres robot obfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyeg/konania zieleni zgodnie z Dokumentadirojektovg —
opis techniczny i rysunki.

a/ wysianie mieszanki traw po akmniu rurocigéw w terenach zielonych
b/ rozplantowanie ziemi urodzajnej i posianie traw
c/ piekgnacja trawnikow
14  Okresflenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikasji zgodne z obowizujgcymi normami i ST - 00.00 —
Wymagania Ogolne".

15 Ogdblne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonania rob6t oraz zgodfto z Dokumentag Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamizimiera. Ogélne wymagania dotyce robét podano w TS -
00.00,,Wymagania Ogélne”

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam ST 00.00 Wymagania
Ogolne.
Materialy wyte do budowy powinny spetriiavarunki okrélone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w
przypadku braku normy powinny odpowigdavarunkom technicznym producenta lub innym warunkom
umownym.
Do wykonania robo6t naky stosowa materialy zgodnie z DokumentacProjektows, opisem technicznym i
rysunkami:
e ziemia urodzajna pozyskana z wykop&ydbzakupiona
* mieszanka traw
* inne drobne materiaty m.in. woda
3. SPRZET
Sprzt odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robé
zaakceptowanym przezayniera.
4. TRANSPORT
Samochody i innérodki transportu —odpowiadgje pod wzgidem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robét zaakceptowanym przezyimera.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0géIne warunki wykonania robét
Wymagania dotycce prowadzenia robot podano w ST -00.00 ,,Wymagagdéne”

5.2. Warunki szczeg6towe wykonania rob6t
Zalazenie trawnika po przekopaniu uksztattowaniu gruntu wg. projektu lub zalédezyniera, naley roziozy¢
warstwe ziemi urodzajnej. Na tak przygotowamowierzchng wysiat krzyzowo mieszank traw w ilosci 2,5
kg/100m2. Przysypanasiona warstyziemi i uwatowa po obfitym podlaniu wogl

Obsianie traw: po zasypaniu wykopow, rézieleniu humusu w terenach nieutwardzonych, tzvelgnych” naley
wysiaé mieszank traw, przysypé nasiona ziemj uwatowa i obficie podi&.

Pielegnacja pielegnacja trawnika polega na utrzymywaniu go w stavilgotnym przez caty okres wschodu trawy.
Pierwsze koszenie po wagie trawy do wysokéri > 10 cm.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1._Ogdélne wymagania
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST - 00.00.,,Wymagania ogélne”

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robét i odbioru
Przedmiotem kontroli jakoiowej kedzie zgodné wykonanych Robét i zytych materiatéw z Dokumentag]
Projektovy, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniamiyniera..

7.0BMIAR ROBOT
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7.1.0g6lne zasady obmiaru Rob6t.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w TS - 00.00M@agania ogoine”.

7.2._Jednostka obmiaru
Jednosti obmiaru jest :
- mz2, ha: wykonania trawnika
- m3: rozplantowania ziemi urodzajne;j

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru Robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w TS -00.00. M&gania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w TS -00.00 "Wymagania ogélne".

9.2 Piatndgci
Platnaci bedg dokonywane na podstawie obmiaru Robét zgodnierkigm 7.2. niniejszej TS. Zakres rob6t
jest podany w pkt.1.3. niniejszej specyfikaciji.

Cena jednostkowa wykonania 1 mz2;
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- przekopanie gleby z wyprofilowaniem,
- rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z gsgczeniem,
- wysianie mieszanek traw,
- podlanie wod,
- uwatowanie,
- pielegnacja,
- uporzidkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty keda wykonywane w sposéb bezpieczigisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiedni
normami Krajow UE.

mgr inz. Przemystaw Nowak




